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D M 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghr&eznej (SST) sswymagania dotyeze wykonania i odbioru robot
drogowych przy ,Przebudowa drogi gminnej Nr 190506W w Wierzchowkach Pierwszych na odcinku o diugai
2344,89 mb od km 0+000 do km 2+344,89

Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna stanowi dokupneetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reajzeob6t przy zlecaniu i
realizacji robét przy Przebudowa drogi gminnej Nr 190506W w Wierzchowkach Pierwszych na odcinku o diugai
2344,89 mb od km 0+000 do km 2+344,89

Zakres rob6t obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania szczegotowe, wspdine dla robétta szczegdlowymi
specyfikacjami technicznymi, dla poszczegolnychrtasentow robdt drogowych. W przypadku braku szoipeg/ch
specyfikacji technicznych dla danego asortymeriGtrostalenia dotygzdwniez SST sporadzanych indywidualnie.
Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione paigj okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku nagujaco:

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigdircy budynkiem, stanougy cal@¢ techniczno-giytkowa (droga) albo jego ez
stanowaca odebny element konstrukeyjny lub technologiczny (cbie&stowy, korpus ziemny,ezel).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni luliagly od jezdni, przeznaczony do

ruchu pieszych.

Dlugas¢ mostu - odleghe miedzy zewmtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostoéw tukowych zsyeld -
odlegia¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdrijdvee).

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do Huthpostoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wrazzelkisni urzdzeniami
technicznymi zwizanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (moutava) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdonaichu pojazdéw obstugaych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidzianaualt:aia po jego zakizeniu.

Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronaopiatrzony pieegia organu wydagcego, wydany zgodnie z
obowhzujacymi przepisami, stanougy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzasy do notowania zdanze
okolicznaci zachodacych w toku wykonywania rob6t, rejestrowania dokeenyych odbioréw rob6t, przekazywania palece
innej korespondencji technicznej peday Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcprojektantem.

Estakada - obiekt zbudowany nad przeszka@now dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peesz
Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w damykontraktowych (wyznaczona przez Zamawigo, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpoziéea za nadzorowanie rob6t i administrowanierkétegm.

Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorawpowaniona do kierowania robotami i do wysbwania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubdziikami, zatokami, pasami awaryjnego postojuamadziehcymi jezdnie.
Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzetargiz ze sposobem ich patenia.

Konstrukcja néna (prasto lub prazsta obiektu mostowego) -&# obiektu oparta na podporach mostowych, taaraistrd
niosicy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

Korpus drogowy - nasyp lub taez wykopu, ktéra jest ograniczona kagairogi i skarpami rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowymealuaidazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanytnonami, stacy do
wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych robét w formie wyliézeszkicow i ew. dodatkowych zaknikow.
Wopisy w ksizce obmiarow podlegapotwierdzeniu przez igniera/Kierownika projektu.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badayzaakceptowane przez Zamayiago, niezédne do przeprowadzenia
wszelkich badai prob zwizanych z ocerjakasci materiatdw oraz robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niegttne do wykonania robét, zgodne z dokumemtgrpjektove i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez/hiera/ Kierownika projektu.

Most - obiekt zbudowany nad przeszkeadr dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i

ruchu pieszego.

Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzggych do przejmowania i rozkladania eteh od ruchu na podie gruntowe i
zapewniajcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana Kesgioo oddziatywaniu ruchu i

czynnikéw atmosferycznych.

Warstwa wizaca - warstwa znajdiga sk migdzy warstw scieralry a podbudow zapewniajca lepsze rozienie napgzeh w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbuglow
Warstwa wyrownawcza - warstwazica do wyréwnania nierowso podbudowy lub profilu istniegej nawierzchni.



Podbudowa - dolna ¢ nawierzchni steaca do przenoszenia ofpen od ruchu na podie. Podbudowa e skladé sk z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

Podbudowa zasadnicza - gérnesépodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona skladask z
jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna&zpodbudowy spetniaga, obok funkcji néych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziataniem wody, mrozu i przenikaniemstek podiéa. Maze zawierd warstve mrozoochrorg odgczajca lub odcinajca.
Warstwa mrozoochronna - warstwa, kiérej glownynazain jest ochrona nawierzchni przed skutkamiadiainrozu.
Warstwa odcinafa - warstwa stosowana w celu unigiiméenia przenikania estek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni
lezacej powye.

Warstwa odgczajca - warstwa sitaca do odprowadzenia wody przedestjse do nawierzchni.

Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na plaszczyie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu toa&go.
Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunetjkd dla pieszych i przepust.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowandpowiednio utrzymana do

przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodéb- zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjangsleprzedziat tolerancii nie
zostat okrélony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo diaego rodzaju robét budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pagnte przeznaczony do umieszczania w nim drogi 4zamiych z rj
urzmdzeh oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy z@adwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzzdzer chrongcych ludzi isrodowisko przed uakliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - @& korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazodw, umieszczenia udzen organizaci i
bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsa jednocz@ie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podiaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyatsy pod nawierzchaido gebokaici przemarzania.

Podiaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pegiezaca bezpérednio pod nawierzchpiulepszona w celu urdavienia
przegcia ruchu budowlanego i vifsiwego wykonania nawierzchni.

Polecenie liyniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagiazane Wykonawcy przezzymiera/Kierownika projektu, w
formie pisemnej, dotyaze sposobu realizacji robot lub innych spravazaiych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczdada autorem dokumentaciji projektowe;.

Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegacpehia drogowego lub catkowita modernizacja/przedvad
(zmiana parametréw geometrycznych trasy w plaomieekroju podtanym) istniejicego paiczenia.

Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zagtyknj przeznaczona do przeprowadzenia cieku, saletttowek zwierat
dziko zyjacych lub uradze technicznych przez korpus drogowy.

Przeszkoda naturalna - elemgnotlowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania budowlaneggqymsgktad
dolina, bagno, rzeka, szlakavowek dzikich zwiert itp.

Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stagmwiutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopmgktad droga, kolej,
rurocihg, kanal, Gig pieszy lub rowerowy itp.

Przetargowa dokumentacja projektowacscdokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje

lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem rob6t.

Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegae\dktada sic z petnefciany, stupow

lub innych form konstrukeyjnych, np. skizygomor.

Rekultywacja - roboty mage na celu uposgkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkgcji terenoiaruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

Rozpktosé teoretyczna - odlegtd miedzy punktami podparcia ggskami), prasta mostowego.

Szeroké¢ calkowita obiektu (mostu /wiaduktu) - afté¢ miedzy zewrtrznymi

krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prasémltej do osi podiunej, obejmuje catkowitszerokéd konstrukeyjla
ustroju niogcego.

Szeroké¢ wytkowa obiektu - szerob® jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla

poszczegdinych rodzajéw ruchu oraz szeibkbodnikow mierzona wietle poeczy mostowych z wygkzeniem konstrukcii
przy jezdni dolem oddzielgjej ruch kotowy od ruchu pieszego.

Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ickdigprzedmiarem) w kolejisoi technologicznej ich wykonania.

Teren budowy - teren udgshiony przez Zamawigego dla wykonania na nim rob6t oraz

inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tvgoezczsé terenu budowy.

Tunel - obiekt zagbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikaciji dragyo

ruchu pieszego.

Wiadukt - obiekt zbudowany nad firkolejow lub inra drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogawachu
pieszego.

Zadanie budowlane - g% przedsiwziecia budowlanego, stanawea odebrg calai¢

konstrukcyjma lub technologiczg zdolra do samodzielnego petnienia funkciji techniczrigtkowych. Zadanie m@ polegé na
wykonywaniu rob6t zvazanych z budosy modernizagyf przebudow, utrzymaniem oraz ochrgribudowli drogowej Iub jej
elementu.



1.5. Ogoblne wymagania dotyce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jé&kavykonanych robdt, bezpiegsbwo wszelkich czynrioi na terenie budowy, metody
wzyte przy budowie oraz za ich zgodfia dokumentagjprojektovs, SST i poleceniami kyniera/Kierownika projektu.
Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych przek&lVykonawcy teren budowy.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzidihoza ochroa punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznegbot.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykamadiovorzy i utrwali na wiasny koszt.

Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazswdanym w szczegdtowych
warunkach umowy, uwzglniapcym podziat na dokumentagjrojektovy:

Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawiprzetargow dokumentagj projektova oraz projektow dokumentag
wykonawcz, (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,

Wykonawcy; wykaz zawiergy spis dokumentacji projektowej, kidVykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowe;.
Zgodna¢ rob6t z dokumentagprojektovy | SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdaleimenty przekazane Wykonawcy przezmiera/Kierownika projektu
stanowd, cz:$¢ umowy, a wymagania oldene w chdby jednym z nichasobowazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly
w calej dokumentacii.

W przypadku rozbigncsci w ustaleniach poszczegdlinych dokumentéw ofmje kolejnéé ich waznosci wymieniona w
~Kontraktowych warunkach ogoinych" (,Ogoinych walkach umowy").

Wykonawca nie me@ wykorzystywd bledow lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu @imi
natychmiast powiadowi Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deeyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbigosci, wymiary podane na donie § wazniejsze od wymiarow okélenych na podstawie odczytu ze skali
rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigdy bgodne z dokumentagjrojektovs i SST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SS§h uwazane za wart@i docelowe, od ktdrych dopuszczala@dchylenia
w ramach okrédonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatoven@ntow budowli mugavykazywa zgodné¢ z okrdlonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczéddopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nigdlp w pemi zgodne z dokumentagprojektova lub SST i wplynie to na
niezadowalajca jakas¢ elementu budowii, to takie materiaty zosgtaasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykena
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (ypodem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzyariatmiejcych obiektow (jezdnidgiezki rowerowe,
ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdaenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w a@krésvania realizacii
kontraktu, a do zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do robdét Wykonawca przedstawtytmerowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, gaziniony z
odpowiednim zagdem drogi i organem zadzaacym ruchem, projekt organizaciji ruchu i zabezpisiez@b6t w okresie trwania
budowy. W zalendéci od potrzeb i pogbu robdt projekt organizacji ruchu powinien¢hya bigaco aktualizowany przez
Wykonawe. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projelganaacji ruchu, wymaga k@orazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

Koszt projektéw tymczasowej organizacji ruchu échaizgodnié nie podlega odbnej zaptacie i przyjmujessize jest whczony
w cerg kontraktovy.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynsiaije i kdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczage takie jak: zapongwiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewmiay ten sposob bezpieésevo pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocimiov dzieh i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktorych jestnieodzowne ze
wzgledow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne adzenia zabezpieczag keda akceptowane przezAyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwie publicznie przed ich rozpogiem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszizew miejscach i iléciach okrédlonych przez Iayniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktérych dteedzie zatwierdzona przezimiera/Kierownika projektu. Tablice informacyjngely
utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podleghiagrzaptacie i przyjmujessize jest whczony w cer kontraktovy.

b) Raboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresiaiaw@alizacji kontraktuwzado zakaczenia i odbioru
ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecbie utrzymywa tymczasowe ueglzenia zabezpieczag, w tym: ogrodzenia, pgze,
odwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wizetkesrodki niezledne do ochrony robét, wygody spotecamoinnych.



W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogradreiwyraznie oznakuje teren budowy, w sposob
uzgodniony z Iiynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digzpdw i maszyn pracgych przy realizacji robot, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodnionyyrierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwee publicznie przed ich rozpogiem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszizew miejscach i iléciach okrédlonych przez Iayniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktérych dtebedzie zatwierdzona przezimiera/Kierownika projektu. Tablice informacyjngely
utrzymywane przez Wykonagev dobrym stanie przez caly okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podleghiaglrzaptacie i przyjmujessize jest whczony w cer kontraktovy.

155.  Ochron&odowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obouzek znd i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy datgc ochronysrodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykezania robét Wykonawcadizie:

utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody:gtej,

podejmowa wszelkie uzasadnione kroki reg na celu stosowanie sio przepiséw i norm dotygaych ochronyérodowiska na
terenie i wokét terenu budowy orazdaie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysiczeh innych przyczyn powstalych w ngisitwie jego sposobu
dziatania.

Stosujc sk do tych wymagabedzie miat szczegdiny wzgl na:

lokalizacy; baz, warsztatow, magazyndw, skladowisk, ukopdag dojazdowych,

$rodki ostranacici | zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zhiornikéw i ciekéw wodnych pylatmsubstancjami toksycznymi,

zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

mazliwoscia powstania piaru.

Ochrona przeciwp@arowa

Wykonawca bdzie przestrzegarzepisy ochrony przeciwgarowe).

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiswwspraprzt przeciwpaarowy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowychsrkignych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne dula skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi praepisaabezpieczone przed dgmm os6b
trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodovpamarem wywotanym jako rezultat realizaciji robét giineez
personel Wykonawcy.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly szkodliwe dla otoczenia, nieda dopuszczone doaycia.

Nie dopuszcza &iwycia materialtow wywotacych szkodliwe promieniowanie oe&niu wikszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweyte do robdt kda miaty aprobat technicza wydary przez uprawnianjednostk, jednoznacznie
okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatovsmdowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azgkamczeniu rob6t ich szkodlivid zanika (np. materiaty
pylaste) mog by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wyntagechnologicznych wbudowania.z8k wymagaj tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrz§regodt na uycie tych materiatow od wdaiwych organéw administracii
paistwowe;.

Jeeli Wykonawca gyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnispecyfikacjami, a ichaycie spowodowalo jakiekolwiek
zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaoyiaj

1.5.8. Ochrona wiask publicznej i prywatne;

Wykonawca odpowiada za ochgdnstalacji na powierzchni ziemi i za atizenia podziemne, takie jak rue@gj kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wladzdacych widcicielami tych urgdzer potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajicego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca uagpeviasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urgdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezenezasow dla wszelkiego rodzaju robét, ktére mbjc
wykonane w zakresie przegmia instalacji i urdzer podziemnych na terenie budowy i powiadbinizyniera/Kierownika
projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpo@ robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tgstalacji Wykonawca
bezzwiocznie powiadomi dgmiera/Kierownika projektu i zainteresowane wiade ledzie z nimi wspdipracowat dostarczaj
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napiaiykonawca tdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego
dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchninzieurzadzex podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomych
przez Zamawiafego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudmieszkaniow, Wykonawca kdzie realizowéroboty w sposéb powodiay
minimalne niedogoddoi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzerbadoavy mieszkaniowej w
sisiedztwie budowy, spowodowane jego dziafaiiao



Inzynier/Kierownik projektu kdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych pdeyi Wykonawg, a
wiascicielami nieruchomizi i dotyczcych korzystania z wlasém i drég wewstrznych. Jednaie, ani Irtynier/Kierownik
projektu ani Zamawiagy nie kxdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niekpone sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

15.9. Ograniczenie olagin osi pojazdéw

Wykonawca kdzie stosow@sk do ustawowych ograniazenaciskdw osi ha drogach publicznych przy trangponaterialow i
wyposaenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelk#zdne zezwolenia i uzgodnienia od $eavych wiadz co do
przewozu nietypowych wagowo fadunkéw (ponadnormaggh) i o kadym takim przewozie dolzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu mee poleat, aby pojazdy nie spetnige tych warunkéw zostaly
usungte z terenu budowy. Pojazdy powegej nadmierne olgienie osiowe nie dola dopuszczone néwiezo ukaiczony
fragment budowy w obbie terenu budowy i Wykonawcadzie odpowiadat za naprawvszelkich robdt w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami/mera/Kierownika projektu.

Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonaweglhie przestrzedaprzepiséw dotyeeych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegéinei Wykonawca ma obowzek zadb& aby personel nie wykonywat pracy w warunkach ezplecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetaigich odpowiednich wymagaanitarnych.

Wykonawca zapewni iddzie utrzymywat wszelkie udzenia zabezpieczaag, socjalne oraz spta odpowiedni odziez dla
ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie olazapewnienia bezpiedstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zerzane z wypelnieniem wymagakrelonych powyej nie podlegaj odrbnej zaptacie ias
uwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochremobdét i za wszelkie materiaty i udzenia uywane do robét od daty rozpecia do
daty wydania potwierdzenia zallkaenia robot przez tyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamiénpo by prowadzone w taki sposéb, aby
budowla drogowa lub jej elementy byly w zadovealgin stanie przez caly czas, do momentu odbiortecsteego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzgi@ato na polecenie Ayniera/Kierownika projektu powinien rozpa¢z
roboty utrzymaniowe nie pgdiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zamgdzenia wydane przez wiadze centralne i migjscowse inne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktoreysv jakikolwiek sposob zwzane z wykonywanymi robotami ¢dizie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanofdczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idozie w peini odpowiedzialny za wypelnienie wszélkisymaga
prawnych odngnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionyechvp w odniesieniu do spite, materiatow lub usdzeh
wzytych lub zwizanych z wykonywaniem rob6t i w sposGiglsi bedzie informowd Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawdajkopie zezwolei inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty gastvania, obeizenia i wydatki
wynikte z lub zwazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyattnyje Wykonawca, z wytkiem przypadkow, kiedy
takie naruszenie wyniknie z wykonania projektusiplecyfikacji dostarczonej przezyniera/Kierownika projektu.

Rownowanaos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotankomkretne normy i przepisy, ktére speinisap materiaty, sprt i inne
towary oraz wykonane i zbadane robotgabobowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionagtania
powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach ladttr nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy gemeonormy i
przepisy 8 paistwowe lub odnoszsi do konkretnego kraju lub regionu, mdgt rowniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajce rowny lub wyszy poziom wykonania hipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ictawgeenia i
pisemnego zatwierdzenia przezyimera/Kierownika projektu. Reoice pomidzy powolanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musz byt dokladnie opisane przez Wykonawe przedidone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wésiowe, budowle oraz inne pozostgioo znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowyhbuwazane za wilasrié Zamawiagcego. Wykonawca zoboygiany jest
powiadomt Inzyniera/Kierownika projektu i pagiowa: zgodnie z jego poleceniamizéiew wyniku tych poleag Wykonawca
poniesie koszty ilub wygbia op&nienia w robotach, fynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawggim i
Wykonawa ustali wydtienie czasu wykonania robét iflub wysékkwoty, o ktds nalery zwiekszy cerg kontraktova.

1.5.14. Ochrona konserwatorska

Teren, na ktérym przebiega inwestycja podlega a@hkmnserwatorskiej. Projektowana inwestycja (Btage zagraa obiektom
archeologicznym.

W etapie Il i Il Zamawiajcy zabezpieczy nadzor archeologiczny (na odcinkedy okrélonych przez Mazowieckiego
Wojewddzkiego Konserwatora Zabytkéw Delegatura vaddRau ul. Zeromskiego 53 (tel. 48 363 85 14) - zgodnie z
uzgodnieniami PB).



O terminie rozpoczia robdt oraz o sposobie ich realizacji halpowiadomt wiw Urzad z co najmniej 7-mio dniowym
wyprzedzeniem.
W terminie 14-tu dni po ukazeniu prac ziemnych najedostarcz§ dokumentagjz prac archeologicznych.

2. MATERIALY

2.1. Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym orggstaniem jakichkolwiek materialdw przeznaczongth robét,
Wykonawca przedstawi 2gnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzeniacgegotowe informacje dotygze proponowanego
Zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyekteriatow jak rownie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych
oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialtow z danggadia nie oznacza automatycziewszelkie materiaty z danegadita uzyskaj
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrany jest do prowadzenia badecelu wykazaniaze materialy uzyskane z dopuszczonggdia w sposob
ciagly spetniay wymagania SST w czasie realizacji robot.

Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie poziwoldwigcicieli i odnaénych wiadz na pozyskanie materiatovemlet
miejscowych wdczajc w tozrédta wskazane przez Zamawi&go i jest zobowkany dostarczyinzynierowi/Kierownikowi
projektu wymagane dokumenty przed rozpoezn eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawizgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dmkentac} zawierajca raporty z bada
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowvarzez siebie metgavydobycia i selekcji, uwzgtiniapc aktualne decyzje o
eksploatacji, organéw administracjiywowej i samorowe).

Wykonawca ponosi odpowiedziafidé@a spetnienie wymagdlosciowych i jakdciowych materialow pochodzych zezrédet
miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydddoyaaterialow, dzieawy i inne jakie oka sie potrzebne w zwizku z
dostarczeniem materiatow do robdt.

Humus i nadklad czasowo i z terenu wykopdw, dokopdw i miejsc pozyskanigeriaéow miejscowychdal formowane w
haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacgite: po ukaczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy, pozyskane z wytopa terenie budowy lub z innych miejsc wskazamydokumentach
umowy, leda wykorzystane do robét lub odwiezione poza treriwydMiejsce odwozu ustala Wykonawca.

Wykonawca nie &izie prowadzi zadnych wykop6w w okbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wysz@irémne w
dokumentach umowy, chytig uzyska na to pisemmagod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarodet materiatow dizie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olaucymi na danym obszarze.
Materiaty nie odpowiadage wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostaprzez Wykonawgwywiezione z terenu budowy.siiénzynier/Kierownik
projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatow do innych robotz i, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materialow zostanie odpowiednio przewgitawany (skorygowany) przezAyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktdrym znajdigk nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykomawykonuje na wiasne ryzyko,
liczac sk z jego nieprzygciem, usuriciem i niezaptaceniem.

Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduaziwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w mykanych
robotach, Wykonawca powiadomimiera/Kierownika projektu 0 swoim zamiarze co magj3 tygodnie przedajciem tego
materiatu, albo w okresie diszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie hadanaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowenyzaj materiatu nie me by p&niej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane igigtato czasu gdyela one uyte do robét, byty zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaty syjakas¢ i wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez igniera/Kierownika projektu.
Miejsca czasowego skladowania materiatéda lzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem wgav miejscach zorganizowanych przez Wykorgiwc
zaakceptowanych przezimiera/Kierownika projektu.

Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatow maghyc okresowo kontrolowane przezyniera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia zged
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prolaieraiow mog by pobierane w celu sprawdzenia ichSslaosci.
Wyniki tych kontroli keda stanowt podstaw do akceptacii okéonej partii materialow pod waglem jakdci.

W przypadku, gdy trynier/Kierownik projektu kdzie przeprowadzat inspekeiytworni, musz by¢ spetnione nagpujace
warunki:.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewniapwspdiprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw \gieza
przeprowadzania inspekciji,

Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dogp, w dowolnym czasie, do tyche$ezi wytwdmi, gdzie odbywasprodukcja
materialdw przeznaczonych do realizacji robét,



Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalgcym do Wykonawcey, Wykonawca uzyska diaytmera/Kierownika projektu
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekciji i hadéych miejscach.

3. SPRET

Wykonawca jest zobowdany do iywania jedynie takiego spitm, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu haga
wykonywanych robét. Spgzuzywany do rob6t powinien Iyzgodny z ofegtWykonawcy i powinien odpowiadg@od wzgtdem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekciammgcji robét, zaakceptowanym przez/hiera/Kierownika
projektu; w przypadku braku ustak wymienionych wyej dokumentach, spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Irtyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowigprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamilokggni w dokumentacji
projektowej, SST | wskazaniachzymiera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wiasnécia Wykonawcy lub wynaty do wykonania rob6t ma bytrzymywany w dobrym stanie i goto$eodo
pracy. Powinien hiyzgodny z normami ochrodsodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Agnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw pétrdzajcych dopuszczenie spta do
wzytkowania i bad&aokresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca kdzie konserwow@asprzt jak rowniez naprawid lub wymienia sprz:t niesprawny.

Jezeli dokumentacija projektowa lub SST przewjduaprliwos¢ wariantowego zycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi ftyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybianayska jego akceptagprzed ayciem
sprztu. Wybrany sprg, po akceptacii tryniera/Kierownika projektu, nie me by p&zniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek spret, maszyny, ukdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkGw umowy, zostarzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mlepuszczone do robét.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowany do stosowania jedynie takichdkdw transportu, ktdre nie wplyniekorzystnie na jako
wykonywanych robdt i wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkdw transportu powinna zapewn@aowadzenie robét zgodnie z zasadamisttkmgmi w dokumentacii projektowej,
SST i wskazaniach dgniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzmamumov.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazetfatspetnia wymagania dotyeze przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych naciskéw ngiinych parametrow technicznydodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magpyé
dopuszczone przezAmiera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywndieestanu pierwotnegaytkowanych odcinkéw drég
na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bigaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenikpdgenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rafjdtinie z warunkami umowy oraz za fakeastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgodid@ dokumentagjprojektova, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonagworaz poleceniami #iyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metgiigrywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezenplanie i wyznaczenie wysakowszystkich elementdw rob6t zgodnie
z wymiarami i rgdnymi okrélonymi w dokumentacji projektowe;.

Bledy popetnione przez Wykonagwes wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostansunite przez Wykonavecna wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysbkozez Iyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonaway o
odpowiedzialnéci za ich doktadn.

Decyzje Inyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elememntdndt leda oparte na
wymaganiach okéonych w dokumentach umowy, dokumentacji projekioweSST, a take w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji iiynier/Kierownik projektu uwzgbni wyniki bada materiatdw i robét, rozrzuty

normalnie wysipujace przy produkcji i przy badaniach materiatowéydadczenia z przesad, wyniki bada naukowych oraz
inne czynniki wplywajce na rozwzarg kweste.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny byvykonywane przez Wykonawev czasie okidonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod giia zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego typdniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKGSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia j&&io

Wykonawca jest zobowdany opracowéai przedstawd do akceptacii tryniera/ Kierownika projektu program zapewnienia
jakasci. W programie zapewnienia jakoWykonawca powinien oké¢, zamierzony sposob wykonywania robotzimmsci
techniczne, kadrowe i plan organizaciji robét gwiagacy wykonanie rob6t zgodnie z dokumerntampjektovs, SST oraz
ustaleniami.

Program zapewnienia jaled powinien zawiera

Cze$¢ 0golry, opisupca:

j) organizag} wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzeoibot, k) organizagyuchu na budowie wraz z oznakowaniem
robét, ) sposéb zapewnienia bhp.,

m) wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje iygatowanie praktyczne,



n) wykaz os6b odpowiedzialnych za jskiterminowd¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robdt,

0) system (sposaéb i procegluproponowanej kontroli i sterowania jékia wykonywanych robdt,

p) wyposaenie w sprat i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriunasriego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca
zamierza zle¢iprowadzenie badp

() sposbéb oraz forgrgromadzenia wynikéw bafitaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizsiérujcych, a take
wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procestanblogicznym, proponowany sposob i fopreekazywania tych
informacii Ineynierowi/Kierownikowi projektu;

cze$¢ szczegOlowopisupca dla kazdego asortymentu robét:

1. wykaz maszyn i udzer stosowanych na budowie z ich parametrami techmiganraz wyposzeniem w mechanizmy do
sterowania i ugdzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i iId¢ srodkdw transportu oraz udzeér do magazynowania i zaladunku materialdw, spopisaezy, kruszyw itp.,
spostb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed isamasciwosci w czasie transportu,

sposoéb i procedeipomiaréw i bada(rodzaj i czstotliwase, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanigdae, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzaiszanek i wykonywania poszczegolnych elemerdbat

sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiackaini wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoi robot

Celem kontroli robétduizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoaamiaby osgraé zatazorg jakas¢ robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pehontrok robét i jakdci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni systentroli,
wtaczajc personel, laboratorium, sgiizzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezizine do pobierania prébek i badaateriatow
oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontratymer/Kierownik projekiu mee zaiadat od Wykonawcy przeprowadzenia badacelu
zademonstrowaniag poziom ich wykonywania jest zadowadsj

Wykonawca kdzie przeprowadZgpomiary i badania materialow oraz robotgstatliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokueintrojektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu hiadah czstotliwas¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, igjdy
zostaly one tam oldiene, Irzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres korlitjest konieczny, aby zapewnivykonanie robét
zgodnie z umow

Wykonawca dostarczy agnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie stosowane gizenia i spret badawczy
posiadaj wazng legalizac, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiagdalymaganiom norm okétajacych procedury bada
Inzynier/Kierownik projektu dzie mig nieograniczony dagt do pomieszczdaboratoryjnych, w celu ich inspekci.
Inzynier/Kierownik projektu kdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nigidgnicciach dotycacych
urzadzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelmietod badawczych. zii niedocigniccia te
beda tak powane,ze mog wptyna¢ uiemnie na wyniki badiaInzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaycie do robét
badanych materiatéw i dofmilje do uycia dopiero wtedy, gdy niedaghiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostan
usunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia fgkgch materiatow.

Wszystkie koszty zwrzane z organizowaniem i prowadzeniem hawaterialow ponosi Wykonawca.

Pobieranie probek

Probki kzda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania propektych na zasadzie, wszystkie
jednostkowe elementy produkcji mdgy z jednakowym prawdopodob@wem wytypowane do batda

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mazliwosé udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonayizatwierdzone przez yniera/Kierownika projektu. Prébki
dostarczone przez Wykonayao bada wykonywanych przez siyniera/Kierownik projektu drky odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposéb zaakceptowany przgmitra/Kierownika projektu.

Na zlecenie lzyniera/Kierownika projektu Wykonawcadzie przeprowadZalodatkowe badania tych materiatow, ktdre budz
watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zogtpreez Wykonawgusunite lub ulepszone z wiasnej woli.
Koszty tych dodatkowych baglpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzesigerek; w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiagy.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W pdiggo gdy normy nie obejnauj
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stoSomana wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepte przez
Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przyapieniem do pomiaréw lub batjaVykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pormidriadania, Wykonawca przedstawi rsang ich wyniki do akceptacii
Inzyniera/ Kierownika projektu.

Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywéalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportdw z wiami bada jak najszybciej, nie
p&~niej jednak it w terminie okrdonym w programie zapewnienia jékb

Wyniki bada (kopie) leda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtdostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Badania prowadzone przezyniera/Kierownika projektu



Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania mat@siak miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatenatow powinien udziélimu niezlkdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokona weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegreg Wykonawe, poprzez neidzy
innymi swoje badaniaghzie oceni@zgodné¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami SST na podstawiekow wiasnych bada
kontrolnych jak i wynikéw badedostarczonych przez Wykonawc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobigrarobki materiatdw i prowadzbadania niezateie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasiewiarygodne, to kiynier/Kierownik projektu oprzeegivytacznie na
wilasnych badaniach przy ocenie zgadnmaterialdw i rob6t z dokumentagjrojektova | SST. Mae rownie zlecit, sam lub
poprzez Wykonaweg przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych hadzzalenemu laboratorium. W takim przypadku
catkowite koszty powtdrych lub dodatkowych adaobierania probek poniesione zostarzez Wykonawe

Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopici¢ do wycia tylko te materialy, ktdre posiagiaj

certyfikat na znak bezpiedmdwa wykazujcy, ze zapewniono zgodébz kryteriami technicznymi okélenymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych orazewaych przepiséw i dokumentéw technicznych,

deklarag} zgodndci lub certyfikat zgodniai z:

Polsk Normy lub aprobattechnicza, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiBiadskiej Normy, jeeli nie 5 objete
certyfikach okreslong w pkt. 1 i ktore spetniajvymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumentygmagane przez SST zla partia dostarczona do robétizie posiada
te dokumenty, okiajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadédww. dokumenty wydane przez producenta, a w ratiegioy poparte wynikami batla
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych hiabada dostarczone przez Wykonawozynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetigjch wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngowdzujacym Zamawiajcego i Wykonawew okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy dadecokresu gwarancyjnego. Odpowiedziglrza prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowszujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyella dokonywane na bieco i keda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpigestera ludzi | mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowytizie opatrzony dajego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonalaizapodaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiskazbiowego. Zapisydaly czytelne, dokonane trvggechnilg, w porzdku chronologicznym,
bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zahczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumeeatia 0znaczone kolejnym numeremagzahika i opatrzone dgi
podpisem Wykonawcy i iyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngi:

dat: przekazania Wykonawcy terenu budowy,

dat; przekazania przez Zamawizggo dokumentacji projektowej,

dat uzgodnienia przez tgniera/Kierownika projektu programu zapewnieniajelki harmonograméw robdt,

terminy rozpoogzia i zakd@czenia poszczegolnych elementow robot,

przebieg robdt, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyszgrzerw w robotach,

uwagi i polecenia tryniera/Kierownika projektu,

daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbioréw robét zaniaich i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw robaét,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperagypowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegaih ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym
w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

zgodndc¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opsedokumentacii projektowej,

dane dotycice czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych pragdrakcie wykonywania robét,

dane dotycice sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

dane dotycice jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki pregg@dzonych badeaz podaniem, kto je przeprowadzat,
wyniki préb poszczegbinych elementéw budowli z pieta, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wygaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budoggalprzediagone Irzynierowi/Kierownikowi
projektu do ustosunkowaniag.si

Decyzje Iryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennikadwg Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich @riayjub
zagciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obligujgymera/Kierownika projektu do ustosunkowania Brojektant nie jest jednak
strory umowy i nie ma uprawniedo wydawania poledé/Nykonawcy robét.

Ksiazka obmiaréw



Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwatdgjna rozliczenie faktycznego pgsi kazdego z elementdw robét. Obmiary
wykonanych robét przeprowadza si sposob aply w jednostkach przsfiych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiardw.
Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodtidub certyfikaty zgodriei materiatéw, orzeczenia o jakbmaterialow, recepty
robocze i kontrolne wyniki bad&Vykonawcy kda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zaj@ianjakaci.
Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny iByudostpnione na kadezyczenie layniera/Kierownika projektu.
Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) spshce dokumenty:

pozwolenie na realizaczadania budowlanego,

protokoty przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne uryiaywilno-prawne,

protokoty odbioru robét,

protokoty z narad i ustale

korespondenejna budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowyduky, przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoigezhbezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodige jeatychmiastowe odtworzenie w formie przewidZipravem.
Wszelkie dokumenty budowydl zawsze dogbne dla layniera/Kierownika projekiu i przedstawiane doasigl nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dubatacy projektove i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pawaaehiu Irkyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych
robdét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni drizen terminem.

Wyniki obmiaru feda wpisane do kakki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wdlach podanych dlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zigaln
Wykonawcy od obowzku ukaiczenia wszystkich robét. &ine dane zostapoprawione wg instrukciji fiyniera/Kierownika
projektu na @mie.

Obmiar gotowych rob6tddzie przeprowadzony zestaicia wymagan do celu miegcznej platnéci na rzecz Wykonawcy lub w
innym czasie oké&onym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawnzyniera/Kierownika projektu.

Zasady okréania ilasci robét i materiatow

Dlugaici i odlegidci pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymath obmierzone poziomo wzdtlinii osiowe;.

Jeli SST wigciwe dla danych rob6t nie wymag&go inaczej, olosci beda wyliczone w m3 jako diugé pomnaona przez
$redni przekroj.

llosci, ktore maj by¢ obmierzone wagowoglls wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagar&sii.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdi kaakceptowane przezymiera/Kierownika
projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostapdostarczone przez Wykonawdezeli urzidzenia te lub spezwymagag bada
atestujcych to Wykonawcaddlzie posiadawazneswiadectwa legalizacii.

Wszystkie uradzenia pomiarowegda przez Wykonawgutrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie tiaveosbot.

Wagi i zasady wienia

Wykonawca dostarczy i zainstalujeqaizenia wagowe odpowiadeg odnénym wymaganiom SSTddzie utrzymywa to
wyposaenie zapewniag w sposéb agly zachowanie doktadic wg norm zatwierdzonych przezymiera/Kierownika projektu.
Czas przeprowadzenia cbmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedsgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robéikeet w przypadku wyspowania
dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza grzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ololiazgda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elogci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonynhiameie ksizki
obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mbg dohczone w formie oddzielnego zetnika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér
zostanie uzgodniony zAynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

Rodzaje odbioréw robét

W zaleindéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegapsgpujacym etapom odbioru:

odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

odbiorowi czsciowemu,



odbiorowi ostatecznemu,

odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniédla jakasci wykonywanych robdt, kidre w dalszym
procesie realizacji ulegrzakryciu.

Odbidr rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu kdzie dokonany w czasie ugfiaiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogoélnego gmstobdt.

Odbioru robét dokonuje igmier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem derntiika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidetizie przeprowadzony niezwiocznie, nigmiéj jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadoiaietym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentdwiesajpcych komplet
wynikdw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzoneipoyyw konfrontacji z dokumentagprojektova, SST i
uprzednimi ustaleniami.

Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie did i jakasci wykonanych agci robét. Odbioru egciowego robét dokonujessivg zasad,
jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru rdo&bnuje laynier/Kierownik projektu.

Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeisisgo wykonania robdt w odniesieniu do ickalgakasci | wartaici.
Calkowite zakaczenie robét oraz gotowéddo odbioru ostatecznegedaie stwierdzona przez Wykonaywepisem do dziennika
budowy z bezzwtocznym powiadomieniem rianie o tym fakcie Iiyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny rob6t ngstw terminie ustalonym w dokumentach umowy alioad dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakozenia robét i przgria dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznacgmaez Zamawiggego w obecrioi Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbiergia roboty dokona ich oceny jakmwej na podstawie przedinych dokumentow, wynikow
bada i pomiar6w, ocenie wizualnej oraz zgogtrievykonania rob6t z dokumentagirojektove | SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapazrearsalizagj ustalé przygtych w trakcie odbioréw robét zanikeych i
ulegajicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rabdpetniajcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pagrarych lub robét uzupetniggych w warstwigicieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czyéridustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komigg jakd¢ wykonywanych rob6t w poszczegélnych asortymentezmacznie odbiega
od wymaganej dokumentagjrojektova i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma ghiszego wplywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpiecZesstwo ruchu, komisja dokona pgten, ocenigjc

pomniejszoa warté¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wyméagezyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru aatetgo robot jest protokédt odbioru ostatecznega smadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiggo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolgamy przygotowanastpujace dokumenty:

dokumentagj projektovy, podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpjssli zostata spokgdzona w trakcie realizacji
umowy,

szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowkuneentow umowy i ew. uzupetrjag lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaly),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batleoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew.

Pz,

deklaracje zgodrsoi lub certyfikaty zgodniei wbudowanych materialéw zgodnie z SST

ew. PZJ,

opinie technologicza sporadzory, na podstawie wszystkich wynikéw bad@omiaréw zaiczonych do dokumentéw odbioru,
wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towaggyszh (np. na przekenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowe,
oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatyich rob6t wigcicielom uradze,

geodezyja inwentaryzag powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegiriaryzacji powykonawcze).

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod waadigm przygotowania dokumentacyjnego raalyotowe do odbioru ostatecznego,
komisja w porozumieniu z Wykonawayznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zarmlzone przez komisyoboty poprawkowe lub uzupelnieg keda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzujpgdnych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny



Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanylobtmwazanych z usuetiem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjnyddzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekinzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4
,Qdbior ostateczny robot".

9. PODSTAWA PLATNGCI

Ustalenia ogélne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonamjednostkobmiarovy ustalor dla danej pozyciji
kosztorysu.

Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczattovenigtavy, ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonayw dane)
pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kavgsbwej lrdzie uwzgtdniat wszystkie czynniai, wymagania i badania
skiadagce st na jej wykonanie, okéne dla tej roboty w SST i w dokumentacii projeldp

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robéddobejmowa:

robocizre bezpéredni wraz z towarzysgymi kosztami,

wartai¢ zwytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynayawentualnych ubytkéw i transportu na tererotaygl
warta¢ pracy spretu wraz z towarzyszymi kosztami,

koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami. Do cen jednostkowych nieyaleliczac podatku VAT.
Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaesiio wymaga warunkow umowy i wymagieogélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wsagstk
warunki okrélone w ww. dokumentach, a nie wyszczegéinione &tkogsie.

Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazd6w i organizacfiu obejmuije:

opracowanie oraz uzgodnienie zimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instgjami projektu organizaciji ruchu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kogékolnzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dafsh zmian i
uzgodnié wynikajacych z posipu robdt,

ustawienie tymczasowego oznakowaniadvietlenia zgodnie zwymaganiami

bezpieczéstwa ruchu,

opfaty/dzierawy terenu,

przygotowanie terenu,

konstrukeg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikdmaweznikéw, barier,

oznakowa i drenau,

tymczasow przebudow urzzdzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaciu obejmuije:

oczyszczanie, przestawienie, przykrycieusungcie tymczasowych oznakoiva

pionowych, poziomych, bariefwiatet,

utrzymanie ptynnézi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizanthu obejmuije:

usunécie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Koszt wybudowania i utrzymania objazdow/pzfay i organizacji ruchu ponosi Wykonawca i praye s, ze jest
wtaczony w ceg kontraktovy.

10. PRZEPISY ZWAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2003 Nr 207, poz. 216 tekst jednolity Zpéjszymi zmianami).
Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop2881 r. w sprawie dziennika budowy,

montau i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NIB8, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publitzftgkst jednolity Dz. U. 2007, Nr 19, poz. 115téédnolity z péniejszymi
Zmianami).



D 01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH — ROBOTY POMIAROWE
WSTEP

Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczeg&towej specyfikadiineznej (SST)swymagania dotyeze wykonania i odbioru robét
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punkidmsokaciowych dla zadani®rzebudowa drogi gminnej Nr
190506W w Wierzchowiskach Pierwszych na odcinkudiugosci 2344,89 mb od km 0+000 do km 2+344,89
Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) starfwswiiazujaca podstaw stosowa jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t pri8rzebudowa drogi gminnej Nr 190506W w Wierzchowkach Pierwszych na odcinku o
diugosci 2344,89 mb od km 0+000 do km 2+344,89
Zakres robét obfych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dajyrasad prowadzenia rob6t zeanych z wszystkimi czyngtami
umazliwiajacymi i majcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tesgowej

3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysékiowych

W zakres robét pomiarowych, zzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysaiavych wchodz:

wyznaczenie sytuacyjne i wysékowe punktow gidwnych osi trasy i punkidysokaciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzea@ osi),

wyznaczenie dodatkowych punktow wyséiowych (reperdw roboczych),

wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, oohr ich przed zniszczeniem oraz

oznakowanie W sposob utatviigy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Inwentaryzacja geodezyjna wykonanych robét

W zakres geodezyjnej inwentaryzacji wykonanychtralohodz;

wykonanie rob6t pomiarowych cébzadania,

przeniesienie kolidagych punktdw geodezyjnych,

Okrellenia podstawowe

Odtworzenie trasy i punktow wysdlomwych

a) punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi frasgikty kierunkowe oraz pagkowy i koacowy punkt trasy.

b) pozostate oksenia podstawoweazgodne z  obowzujacymi, odpowiednimi

polskimi normami iz definicjami podanymiw  SST D-N-00.00 ,Wymagania ogoine" pkt.1.4.

5. Ogdlne wymagania dotygze robét

MATERIALY

Ogolne wymagania dotyaze materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podarsST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 2.

Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy riglestosowa pale drewniane z gudziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo
rury metalowe o diugoi okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gganiodt ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinnyédiednie od 0,15
do 0,20 mi diugét od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktdw natestosowa paliki drewniandrednicy od 0,05 do 0,08 m i diuigbokoto 0,30 m, a dla
punktow utrwalanych w istnigiej nawierzchni bolce stalovieednicy 5 mm i diugii od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki" powinny mig dtugaié¢ okolo 0,50 m i przekrdj prostaiky.

SPRZET

Ogolne wymagania dotysze sprztu

Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne3pkt

Sprz:t pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wy$okevych naley stosowdé nastpujacy sprzt:

teodolity lub tachimetry,niwelatory,dalmierze, tyizky,tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jekiiw wysokdciowych powinien gwarantowaizyskanie wymaganej
dokfadndci pomiaru.

TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotygze transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagagiine" pkt 4.
Transport sprtu | materialow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy i@ przewozi dowolnymisrodkami transportu.
WYKONANIE ROBOT



Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-MIBDQWymagania ogéine” pkt 5.

Zasady wykonania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dwykonane zgodnie z obaujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Prace pomiarowe powinnydwykonane przez osoby posiagaj odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformavmzyniera o wszelkich blach wykrytych w wytyczeniu punktow gidwnych
trasy i (lub) reperéw roboczych.glly te powinny b§ usungte na koszt Wykonawcy.

Wykonawca powinien sprawdzizy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej sgodne z rzeczywistymiganymi
terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzie rzeczywiste egine terenu istotnie idia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacii
projektowej, to powinien powiadoéd tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie mevipno by zmieniane przed
podgciem odpowiedniej decyzji przezimiera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikaj z rénic rzdnych terenu podanych w
dokumentaciji projektowej i gdnych rzeczywistych, akceptowane

przez Iriyniera, zostapwykonane na koszt Zamavdieggo. Zaniechanie powiadomieniayimera oznaczage roboty dodatkowe
w takim przypadku obgta Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie nadgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw
przez Irtyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i purdyrednie osi trasy mugby¢ zaopatrzone w o0znaczenia dlagce w
sposéb wyrany i jednoznaczny charakterysgyilpotazenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaicgewinny by
zaakceptowane przezjmiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ockrerszystkich punktéw pomiarowych i ich oznacgzeczasie trwania robét. zidi znaki
pomiarowe zostarzniszczone przez Wykonagaviadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzestkonieczne do
dalszego prowadzenia robdt, to zastame odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe koniecznaalégiowej realizacji robét nate do obowazkow Wykonawcy.

3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw giownych osi tasnktow wysokéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gitdwne poy by zastabilizowane w sposob trwaly, przyaiu pali drewnianych lub
stupkéw betonowych, a tak dowizane do punktéw pomocniczych, patoych poza graniaobét ziemnych. Maksymalna
odlegia¢ pomedzy punktami gidwnymi na odcinkach prostych nigenarzekraczZa500 m.

Zamawiajicy powinien zaty¢ robocze punkty wysokoiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a ta przy kadym
obiekcie irtynierskim.

Maksymalna odlegié miedzy reperami roboczymi wzditrasy drogowej w terenie plaskim powinna wy@ia§i0 metréw,
natomiast w terenie falistym i gérskim powinna bgpowiednio zmniejszona, zahée od jego konfiguracii.

Repery robocze nalg zatlary¢ poza granicami rob6t zyganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw taysmcych. Jako
repery robocze nina wykorzysté punkty state na stabilnych, istagjch budowlach wzdittrasy drogowej. O ile brak takich
punktw, repery robocze najezatory¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztadibuy stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczaly osiadanie, zaakceptowany przeziera.

Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.Rdne reperdw roboczych najeokrelac z tak doktadnécia, abysredni bad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stegupiwelacg podwojra w nawizaniu do reperdw patwowych.

Repery robocze powinny bywposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigajvyrane i jednoznaczne oktenie nazwy reperu
i jego rzdne;j.

4.0Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalgwykona w oparciu o dokumentagprojektovs oraz inne dane geodezyjne, przy wykorzystaniu siec
poligonizaciji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, dkneej w dokumentacii projektowe.

0% trasy powinna kiywyznaczona w punktach giownych i w punktacirgainich w odlegléri zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy, lecz nie rzadzigjco 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejasy tw stosunku do dokumentaciji projektowej niganimy¢ wicksze nk 3cm
dla autostrad i drog ekspresowych lub 5cm dla patgok drég. Radne niwelety punktdéw osi trasy nalevyznaczy z
dokiadndcia do 1cm w stosunku doednych niwelety okrgonych w dokumentacii projektowe.

Do utrwalenia osi trasy w terenie riglery¢ materialdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wosicgedy Wykonawca rob6t zggtje odpowiednimi palami po obu stronach
0si, umieszczonych poza graniob6t.

5.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych



Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzarae krawdzi nasypdw i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumerdgrpjektove oraz w miejscach wymagaj/ch uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia rob6t | w miejscach zaakceptowanyez Iriyniera.

Do wyznaczania krawzi nasypow i wykopdw natg stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy riglstosowé
w przypadku nasypow o wysakibprzekraczagcej 1 metr oraz wykopoweiszych ni 1 metr. Odlegh& miedzy palikami
lub wiechami naligy dostosowado uksztaltowania terenu oraz geometrii

trasy drogowej. Odlegté ta co najmniej powinna odpowiaidzdstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utimaac wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektovy.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKGSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jako robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogjtpkt 6.

2. Kontrola jakéci prac pomiarowych

Kontrok jakaici prac pomiarowych zazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysai@vych naley prowadzt wediug
ogdlnych zasad oldlenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,45) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-@DQBVymagania ogéine"pkt 7.

Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie..

- Jednostka obmiarowa inwentaryzacji powykonajvcz

Jednosti obmiarovy jest komplet map wraz z odpowiednimi uzgodnieniami

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-0IQ®Vymagania ogélne” pkt 8.

Sposo6b odbioru rob6t

Odbiér rob6t zwgzanych z odtworzeniem trasy w tereniegmage na podstawie szkicow i dziennikdw pomiardw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjkigjre Wykonawca przedkiadazimierowi.

i) PODSATWA PLATNGSCI

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrioi

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine"Qokt
Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuie:

sprawdzenie wyznaczenia punktdw gidwnych osi fasgktow wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktow wysétiowych,

wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z evedmim wytyczeniem dodatkowych
przekrojéw,

zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrohaized zniszczeniem i oznakowanie
utatwiapce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

PRZEPISY ZWAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyavarac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga tyajeGtowny Urad Geodezji | Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa peziGGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne(3BU1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, BLIG83.



D 01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

1. WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegGlowej specyfikadfin&znej (SST)eswymagania dotyeze wykonania i odbioru robot
Zwigzanych ze zegiem warstwy humusu ilub darniny pr8rzebudowa drogi gminnej Nr 190506W w
Wierzchowiskach Pierwszych na odcinku o diugei 2344,89 mb od km 0+000 do km 2+344,89

Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) starfooviiazujaca podstaw stosowai jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t prBrzebudowa drogi gminnej Nr 190506W w Wierzchowkach
Pierwszych na odcinku o diugsci 2344,89 mb od km 0+000 do km 2+344,89

Zakres rob6t obfych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dafyzasad prowadzenia rob6t zmanych ze zegiem warstwy humusu ilub
darniny, wykonywanych w ramach robét przygotowawhzy

Okreslenia podstawowe

Stosowane okskenia podstawoweazgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiaitji
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine"jpht

Ogolne wymagania dotyaze robot

Ogolne wymagania dotyqze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania @jdit 1.5.

MATERIALY

Nie wystpuija.

SPRET

Ogolne wymagania dotyaze sprztu

Ogoine wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine'3pkt

Sprzt do zdgcia humusu ilub darniny

Do wykonania rob6t zakanych ze zegiem warstwy humusu lub/i darniny nie nadej sé do powtdrnegoaycia nalgy
stosowa:réwniarki,spycharkifopaty, szpadle i inny o kcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscachisgd
prawidtowe wykonanie robét sptem zmechanizowanym nie jestiiwe,

koparki i samochody samowyladowcze - w przypadiaspyortu na odlegildwymagajca zastosowania takiego Sgitz

Do wykonania robét zazanych ze zegiem warstwy darniny nadagj sé do powtérnego

wzycia, naley stosowa:

naze do ogcia darniny wedtug zasad offych w p. 5.3 fopaty i szpadle.

4 TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotygze transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagdne" pkt 4.

Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszczaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo gzéwansportem samochodowym. Wyhér
srodka transportu zate od odlegtéci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Damnirg; nalezry przewozt transportem samochodowym. W przypadku darningpazeonej do powtdrnego zastosowania,
powinna ona hitransportowana w sposob nie powadyiuszkodze

5 WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MIIDQWymagania ogéine” pkt 5.

Teren pod budogwdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéwnnych miejscach wskazanych w dokumentacii
projektowej powinien hiyoczyszczony z humusu i/lub darniny.

Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinnadgdita z przeznaczeniem dazpéejszego #ycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikéw,
sadzeniu drzew i krzewow oraz do innych czyoinukreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowaa@miaru
humusu powinno léwykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazariggmiera.

Humus nalgy zdejmowé mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgkhidr wyptkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn hie jest wystasncesjlla prawidiowego wykonania rob6t, veztilie mae stanowd zagraenie dla
bezpieczastwa robét (zmienna grufdowarstwy humusuasiedztwo budowli), nalg dodatkowo stosowaeczne wykonanie
robét, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechaigc

Warstve humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oranyeimmiejscach okélenych w
dokumentacii projektowej lub wskazanych przezyniera.Grubg& zdejmowanej warstwy humusu (zZaia od gtbokdici
jego zalegania, wysokti nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budopdepbwinna b§ zgodna z ustaleniami
dokumentaciji projektowej, SST lub wskazana przgmlera, wedtug faktycznego stanu viggstwania. Stan faktycznydzie
stanowit podstawdo rozliczenia czynroi zwiazanych ze zegiem warstwy humusu.



Zdjgty humus naley sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania hurposunny by przez Wykonawgtak
dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zasizaniem, a tak najedzaniem przez pojazdy. Nie nakzdejmowa
humusu w czasie intensywnych opaddw i b&goimio po nich, aby unikt zanieczyszczenia glitub innym gruntem
nieorganicznym.

53 Zdgcie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w aftiie pasa przeznaczonego pod bugdnasy drogowej jest pokryta darpijorzeznaczando
umocnienia skarp, darginalery zdja¢ w sposob, ktdry nie spowoduje jej uszkdizarzechowywa w odpowiednich
warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny hyskoszone przed zdjem darniny. Darnifinalezy cia¢ w regularne, prostate pasy o szeroka
okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dhdgoboku okoto 0,30 metra. Grutdadarniny powinna wynasiod 0,05 do 0,10 metra.
Nalezy dazy¢ do jak najszybszegaycia pozyskanej darniny.z#gi darnina przed powtdrnym wykorzystaniem musi by
skladowana, to zaleca §j roziazenie na gruncie rodzimym.zédi brak miejsca na takie rozinie darniny, to nalg ja
magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojglinadarnire nalezy sktadowa w warstwach trawdo dotu. W
pozostalym okresie darrinalery skladowd warstwami na przemian trawdo gory i trawy do dotu. Czas sktadowania darniny
przed wbudowaniem nie powinien przekrécka/godni.

Darnire nie nadajca sk do powtérnego wykorzystania ngleisuna¢ mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek lub spgicha
i przewiez¢é na miejsce wskazane w SST lub przeygriiera.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakm robot

Ogdlne zasady kontroli jako robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogjtpikt 6.

Kontrola usurgcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakoi robét polega na wizualnej ocenie kompléthasunicia humusu lub/i darniny.

7 OBMIAR ROBOT

Og0dlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-@DQBYymagania ogélne” pkt 7.

Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovg jest m3 (metr szeienny) zdjtej warstwy humusu lub/i darniny.

ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-0I0Q0@Vymagania ogolne” pkt 8.

PODSTAWA PLATNGSCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrioi

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine"Qokt

Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa 1m3 zdjj warstwy ziemi urodzajnej do fdejszego wykorzystania uweghia :

zdjecie jednej warstwy ziemi urodzajnej na projektamgiebokai¢ z uwzgednieniem pozostawienia warstwy ochronndji(je
wymagane)

oczyszczenie humusu z zanieczysagaenp.: korzenie kamienie glina grunt organidgmy

wielokrotne przemieszczanie ziemi urodzajnej n@hasowe skiadowisko

zabezpieczenie powierzchni poggil) humusu przed negatywnymi skutkami czynnikéwoaferycznych, mechanicznych,
itp.

sktadowanie ziemi urodzajnej w pryzmach wraz zzabezeniami

wszelkie koszty ze skladowaniem ziemi urodzajnepnalezienie miejsca sktadowania uzyskanie uzgbdd odpowiednich
wiadz , skladowanie , doprowadzenie sktadowiskstaiou poprzedniego.

koszt utrzymania czysitd na przylegajcych terenach, drogach.

Cena jednostkowa 1m3 nadmiarigtagjwarstwy ziemi urodzajnej z odwozem uwzgia:

zdjecie jednej warstwy ziemi urodzajnej na projektongigbokas¢ z uwzgkdnieniem pozostawienia warstwy ochronngli(je
wymagane)

zabezpieczenie powierzchni poegilj humusu przed negatywnymi skutkami czynnikéwoaferycznych, mechanicznych,
itp.

wywoz ziemi urodzajnej do miejsca pozyskania dalontv inne miejsce

roziazenie humusu na terenach rekultywowanych

wszelkie koszty zwzane z rekultywowaniem: §j. znalezieniem miejtzdswania, uzyskaniem uzgodiied odpowiednich
wiadz, skladowanie , utylizacja

koszt utrzymania czysitd na przylegajcych terenach, drogach.

10 PRZEPISY ZWAZANE

Nie wystpuia.



D 02.00.00 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP 1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczeg&lowej specyfikadiiteznej (SST)swymagania dotyeze wykonania i odbioru liniowych robét
ziemnych przy Przebudowa drogi gminnej Nr 190506W w Wierzchowkach Pierwszych na odcinku o diugioi 2344,89
mb od km 0+000 do km 2+344,89
Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) startmawiazujaca podstaw stosowasjako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t przfPrzebudowa drogi gminnej Nr 190506W w Wierzchowkach Pierwszych na odcinku
0 diugaici 2344,89 mb od km 0+000 do km 2+344,89
Zakres robét obfych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji daiyrasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budgwybdernizacji drég i
obejmuj;
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH,
POZYSKIWANIE GRUNTU Z UKOPU LUB DOKOPU.
Okrellenia podstawowe

Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubumty naturalnego lub z gruntu antropogeniczneginispca warunki
stateczn&i i odwodnienia,

Korpus drogowy - nasyp lub tagé& wykopu, ktora jest ograniczona kosaitogi i skarpami rowow,

Wysoka¢ nasypu lub ghokai¢ wykopu - rénica rzdnej terenu i rrdnej robét ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub
wykopu,

Nasyp niski - nasyp, ktérego wyseékgest mniejsza il m,

Nasypsredni - nasyp, ktérego wysakgest zawarta w granicach od 1 do 3 m,

Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysékprzekracza 3 m,

Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokai¢ jest mniejsza nil m,

Wykop sredni - wykop, ktérego gbokai¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m,

Wykop gkboki - wykop, ktorego ghokas¢ przekracza 3 m,

Bagno - grunt organiczny nasycony waolmatej nénasci, charakteryzypy sk znacznym i diugotrwatym osiadaniem pod
obcihzeniem,

Grunt nieskalisty - kaly grunt rodzimy, nie okény w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty,

Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub dgany o nieprzesugtych blokach, ktérego prébki nie wykagamian obgtosci ani nie
rozpadaj sie pod dziataniem wody destylowanej; maitrzymata¢ nasciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymagsgaia srodkéw
wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspajenia

Ukop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania ré@sypotazone w obgbie pasa robét drogowych.

Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonaniap@sypoladone poza pasem robét drogowych.

Odktad - miejsce whudowania lub skladowania (odeiea) gruntdw pozyskanych w czasie wykonywaniaopgikv, a nie
wykorzystanych do budowy nasyp6w oraz innych pragzanych z trasdrogove.

Wskanik zagszczenia gruntu - wielké charakteryzuica stan zagzczenia gruntu, oldlena wg wzoru:

| =Pd1s

Pds

gdzie:

rd - gestai¢ objtosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (V&Y

rds - maksymalnaegtai¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgooboptymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2],
shwaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m3).

Wskanik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzuga zagszczalnée gruntdw niespoistych, oldlena wg wzoru:

U—d60

gdzie:

deo <rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%gr(mm), dio - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%grun
(mm).

Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielkbcharakteryzagca stan zaggzczenia gruntu, oldlena wg wzoru:

| -E2

gdzie:

Ei - modut odksztalcenia gruntu oznaczony wysizym obcizeniu badanej warstwy

zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],

E2 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony wiqnowm obcizeniu badanej warstwy
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zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwigiovgym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych widlggntetycznych,
w tym tworzyw termoplastycznych polietylenowychliropylenowych i poliestrowych, charakteryay sk miedzy innymi dua
wytrzymaldcia oraz wodoprzepuszczato, zgodny z PN-1ISO10318:1993 i PN-EN-

963:1999 .

Geosyntetyki obejmag geotkaniny, geowtdkniny, geodzianiny, georusgegsiatki, geokompozyty, geomembrany, zgodnie z
wytycznymi IBDIM [11].

Pozostate okéenia podstawoweazgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 1.4.

1.5 Ogdlne wymagania dotycze robét
Ogoine wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ajdikt 1.5. 2 MATERIALY

2.1 Ogdlne wymagania dotyce materialow

Ogdlne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, poda SST D-M-00.00.00 ,\WWymagania ogéine"
pkt 2.

Podziat gruntow

Podziat gruntéw pod wzglem wysadzinowéi podaje tablica 1.

Podziat gruntéw pod wzglem przydatri@i do budowy nasypow podano w SST D-02.03.01 pkt

2.

Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinng pszez Wykonawgwykorzystane w maksymalnym stopniu do
budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypogi by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gapsivi
nadmiar oljtosci rob6t ziemnych i za zezwolenieniyniera.

Jeeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykemie lzdac nadmiarem objosci rob6t ziemnych, zostaly za zgod
Inzyniera wywiezione przez Wykonagypoza teren budowy z przeznaczeniem innyrbutilowa nasypow lub wykonanie prac
objetych kontraktem, Wykonawca jest zobaweiny do dostarczenia rownomaj obgtosci gruntdw przydatnych Zeddet
wiasnych, zaakceptowanych przeztiera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasymgsione w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny lyywiezione przez
Wykonawe na odktad. Zapewnienie terendw na odkladzpale obowazkéw Wykonawcy, o ile nie okéleno tego inaczej w
kontrakcie. laynier ma:e nakazépozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktéryelsewa nieprzydatddwynika jedynie z
powodu zamarzetia lub nadmiernej wilgotroi.

3 SPRET

Ogolne wymagania dotygze sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine'3pkt

Sprzt do robot ziemnych

Wykonawca przysgpujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykiagia mazliwoscia korzystania z nagiujacego spratu
do:

odspajania i wydobywania gruntow (r@lzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,

koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufiyeharki, zgarniarki, rowniarki,

urzadzenia do hydromechanizacii itp.),

transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saoaychkrzyniowe, nockgi itp.),

sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4 TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyaze transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagddne" pkt 4.

Transport gruntéw

Wyborsrodkéw transportowych oraz metod transportu powibié dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jegetasio,
sposobu odspajania i zatadunku oraz do odfediansportu. Wydajrio srodkéw transportowych powinnadgonadto
dostosowana do wydajed sprzitu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntte(iala).

Zwigkszenie odlegkei transportu ponad wagtt zatwierdzone nie me byt podstaw roszczé Wykonawcy, dotycxych
dodatkowej zaptaty za transport, o ilegkszone odlegki nie zostaty wczmiej zaakceptowane ndipiie przez layniera.

5 WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MBQWymagania ogéine” pkt 5.

Doktadnd¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pasyd osi projektowanej nie powinnytlwieksze ni £ 10 cm. Rénica w
stosunku do projektowanyclednych rob6t ziemnych nie @ przekraczat+ 1 cmi-3 cm.
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Szerokéc gornej powierzchni korpusu nie peor@nic sig od szerokéei projektowanej o wicej niz + 10 cm, a krawdzie korony
drogi nie powinny miéwyraznych zatamaw planie.

Pochylenie skarp nie powinnaznit sk od projektowanego o egej niz 10% jego warkei wyrazonej tangensenata.
Maksymalne nieréwrigi na powierzchni skarp nie powinny przekracza0 cm przy pomiarze g8-metrovy, albo powinny
by¢ spetnione inne wymagania dotyoz nieréwnéci, wynikapce ze sposobu umochienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dofgzréwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i roganskarp, powinny by
okreSlone w dokumentaciji projektowej i SST.

Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezalenie od budowy uedze, stanowdcych elementy systeméw odwadgigich, ugtych w dokumentacji projektowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagaggo warunki terenowe, wykaharzzdzenia, ktdre zapevanodprowadzenie wod
gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemralchaby zabezpieazgrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obouzek takiego wykonywania wykopdw i nasypéw, aby pmahniom gruntu nadadev catym okresie
trwania rob6t spadki, zapewrnieg prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty uggswodnieniu, ktére spowoduije ich diugotiwaeprzydatnés,
Wykonawca ma obouzek usurgcia tych gruntow i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny kosztjakizhkolwiek
dodatkowych oplat ze strony Zamawiggo za te czynidi, jak réwnie: za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istrieych zbiomikéw naturalnych i urdzeéh odwadniajcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z
odpowiednimi instytucjami.

Odwodnienia wykopow

Technologia wykonania wykopu musi uiwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie tnaanbét ziemnych.
Wykonanie wykop6w powinno pegowa w kierunku podnoszeniasiiwelety.

W czasie robét ziemnych najezachowa odpowiedni spadek podioy i nadé przekrojom poprzecznym spadki, uidiviiaj ace
szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentaopjpktowej nie zawarto innego wymagania, spadekzpopny nie powinien
by¢ mniejszy nt 4% w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy2fi w przypadku gruntdéw niespoistych. Mglewzgkdnic
ewentualny wptyw kolejrii i sposobu odspajania gruntéw oraz termindw wylamia innych robét na spelnienie wyméaga
dotycacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasiegpostobot ziemnych.

Zrodta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, nakgujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe exle
odprowadz poza teren pasa rob6t ziemnych.

Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny layykonane zgodnie z dokumentgajojektove, i SST. Szeroki dna i gkbokai¢
rowu nie mog rézni¢ sig od wymiaréw projektowanych o gaej niz + 5 cm. Doktadng® wykonania skarp rowdw powinnady
zgodna z okéom, dla skarp

wykopow w SST D-02.01.01.

6 KONTROLA JAKGSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakm robét

Ogdlne zasady kontroli jakm robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogjtkt 6.

Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziethny

- Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polekant@li zgodnéci z wymaganiami specyfikacji okienymi w pkcie 5
oraz z dokumentacprojektove.

SzczegOlauwag; nalezy zwrdct na:

wiasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,

wiasciwe ugcie i odprowadzenie wyidw wodnych.

« Sprawdzenie jakoi wykonania robét

Czynndci wehodace w zakres sprawdzenia jéiavykonania robo6t okéono w pkt 6. SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-
02.03.01.

6.3 Badania do odbioru korpusu ziemnego

Czestotliwos¢ oraz zakres bafiapomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bafiapomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajéctail

Szeroké¢ korpusu ziemnego

Szerok&¢ korpusu ziemnego nie r®réni¢ sie od szerok&i projektowanej o weej niz + 10 cm.

Szeroké¢ dna rowdw

Szeroké¢ dna rowdw nie me réni¢ sk od szerokéi projektowanej o wcej niz £ 5 cm.

* Rzdne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mpadgni¢ sk od rzdnych projektowanych o egej niz -3 cm lub +1 cm.
Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie e réni¢ sk od pochylenia projektowanego ceoej niz 10% wartéci pochylenia wyrzonego tangensem

kata.
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Réwndi¢ korony korpusu

Nieréwnaci powierzchni korpusu ziemnego mierzong 3ametrovd, nie mog przekraczé&3cm.

Réwna¢ skarp

Nieréwndaci skarp, mierzone aB8-metrovy, nie mog przekracza+ 10 cm.

» Spadek podimy korony korpusu lub dna rowu

Spadek poditny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sgizavwy przez pomiar niwelatorenganych wysokéciowych,
nie maze dawa réznic, w stosunku do ¢dnych projektowanych, wkszych ni -3 cm lub +1 cm.

Zag:szczenie gruntu

Wskanik zag:szczenia gruntu oldleny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniend®godny z zalonym dla odpowiedniej
kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktéryahmiczna okréli¢ wskanika zagszczenia Is nalg okresli¢ wskaznik
odksztalcenia 10, zgodnie z nayPN-S-02205:1998 [4].

6.4 Zasady pagtowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnjeg wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjiara®drzucone. 3k materiaty
nie spetniajce wymaga zostaa wbudowane lub zastosowane, to na polecenjaitra Wykonawca wymieni je na \ééwe, na
wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktdre wykazuvieksze odchylenia cech od adtamych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinnyctponownie
wykonane przez Wykonawoa jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, tiynier mae uzné wack za nie majca zasadniczego wphywu na cechy eksploatacyjne
drogi i ustali zakres i wielko potcen za obnior jakaiC.

7 OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-@DQBYymagania ogélne” pkt 7.

Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarawest m3 (metr szeienny) wykonanych rob6t ziemnych.

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-0000@Vymagania ogolne” pkt 8.

Roboty ziemne uznajezsia wykonane zgodnie z dokumentgrpjektova, SST | wymaganiami iyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg kg wyniki pozytywne.

PODSTAWA PLATNGCI

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w SST D-M-00.00.00 ,WWymagania ogéine"Qokt

Zakres czynngi objtych cen jednostkow podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-021G309.

10 PRZEPISY ZWAZANE

Normy

PN-B-02480:1986(zast. gziowo przez:PN-B-02481:1998) Grunty budowlane. Mm@, Symbole. Podziat i opis gruntdw
PN-B-04481:1988(zast. gziowo przez: PN-74/B-04452) Grunty budowlane. Badardbek gruntow

PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapil biernej

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemgendtyania i badania

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie iika piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczerduin odksztalcenia nawierzchni podatnych i pedimzez obgienie
piyta

BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

Inne dokumenty

Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybliagchu, IBDiM, Warszawa 1978.

instrukcja badapodiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDR&xéava 1998.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnyptisztywnych, IBDIM, Warszawa 1997.

Whytyczne wzmacniania pocdia gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warksa£2002
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D 02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTY CH -
REGULACJA | PLANTOWANIE ROWOW

Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikadfitezne] (SST)swymagania dotyeze wykonania i odbioru wykopow w
gruntach nieskalistych przyRrzebudowa drogi gminnej Nr 190506W w Wierzchowkach Pierwszych na odcinku o
diugosci 2344,89 mb od km 0+000 do km 2+344,89
Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) startmowiazujaca podstaw stosowasjako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t przPrzebudowa drogi gminnej Nr 190506W w Wierzchowkach Pierwszych na odcinku o
diugosci 2344,89 mb od km 0+000 do km 2+344,89
Zakres robét obfych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji daiyrasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budgwybdernizacji drég i
obejmuj, wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych.
Okreslenia podstawowe
Podstawowe okékenia zostaly podane w SST D-02.00.00 pkt.1.4

1.5 Ogdlne wymagania dotycze robét

Ogdlne wymagania dotyaze robét podano w SST D-02.00.00 pkt.1.5

MATERIALY(GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podiau wykopu jest gruntem rodzimym, ktorgdzie stanowit podize nawierzchni. Zgodnie z
Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatmipdisztywnych [12] powinien charakteryz@éves grup nasnosci G1.
Gdy poditae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupynmsci, nalery podiaze doprowadzido grupy néncsci G1 zgodnie z
dokumentacja projektaw SST.

SPRET

Ogdlne wymagania i ustalenia doty@z sprztu okrellono w SST D-02.00.00 pkt 3.

TRANSPORT

Ogdlne wymagania i ustalenia dofy@z transportu okétono w SST D-02.00.00 pkt 4

WYKONANIE ROBOT

Zasady wykonania rob6t

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-GR @t 5.

Sposo6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantastestateczrié w catym okresie prowadzenia robét, a naprawa
uszkodzé, wynikapcych z nieprawidiowego uksztattowania skarp wykagupodatcia lub innych odgpstw od dokumentacji
projektowej obeiza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywavykopy w taki sposob, aby grunty angm stopniu przydatroi do budowy nasypow byty
odspajane oddzielnie, w sposéb unidinajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powsszego wymagania, uzasadnione
skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, vgaregody Iayniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypovinogvioy¢ bezpérednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkiad
O ile Inzynier dopidci czasowe skladowanie odspojonych gruntéwzngeodpowiednio zabezpiedzgrzed nadmiernym
zawilgoceniem.

Wymagania dotyege zagszczenia i nancsci gruntu

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychitrbmnych powinno spetidisvymagania, dotyeze minimalnej
wartaici wskanika zagszczenia (Is), podanego w tablicy 3.

Strefa korpusu

Minimalna warté¢ Is przy ruchu kategorii KR3 - KR6z#i grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowgiehspehniaj
wymaganego wskaika zagszczenia, to przed deniem konstrukcji nawierzchni najge dogscic do wartdci Is, podanych w
tablicy 1.

Jereli wartaici wskanika zagszczenia okéone w tablicy 1 nie maghy¢ osagniete przez bezpgeednie zagszczanie gruntow
nalezy podpu¢ srodki w celu rodzimych, to ulepszenia gruntu pealloimdliwiajacego uzyskanie wymaganych wécto
wskaznika zagszczenia. Mdiwe do zastosowani@odki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do
Inzynierowi. akceptacji Dodatkowo rta sprawdzi nagnasé warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych ristaavie
pomiaru wtérnego modutu odksztalcenia E2 zgodRid-£2205:1998 [4] - rysunek4.

5.3 Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gidhearstwy gruntu (nadktadu) powsj rzzdnych robdt
ziemnych jest mniejszaAQ,3 m.
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Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu slagza s po nim jedynie ruch maszyn wykogeych &
budowlan. Moze odbywa sk jedynie sporadyczny ruch czydtojazdow, ktdre nie spowodujszkodzé powierzchni
korpusu.
Naprawa uszkodad?owierzchni robét ziemnych, wynikaych z niedotrzymania podanych pajywarunkéw obaiza
Wykonawe rob6t ziemnych.
6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakm robot
Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST D-02.00.00 pkt 6.
Kontrola wykonania wykopow
Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzenagagici z wymaganiami okéonymi w dokumentacii projektowej i SST.
W czasie kontroli szczegdluwag; nalezy zwroci na:
sposéb odspajania gruntéw nie pogagsyagh wiaciwosci,
zapewnienie stateczmskarp,
odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robétighazakaczeniu,
doktadndé¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykazenie),
zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug aganokreslonych w pkt 5.2.
7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-02.@8t00

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovg jest m3 (metr sZeienny) wykonanego wykopul.
ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-02.QE08!
PODSTAWA PLATNGSCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrioi

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platroi podano w SST D-02.00.00 pkt 9.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopdw w gruntach nieskalisbfiejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robdt,

wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypdiitad, obejmuice: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, pzenie
i wyladunek,

odwodnienie wykopu ha czas jego wykonywania,

profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

zagszczenie powierzchni wykopu,

przeprowadzenie pomiaréw i bad&boratoryjnych, wymaganych w specyfikacjtécznej,
rozplantowanie urobku na odktadzie,

wykonanie, a hagtnie rozebranie drég dojazdowych,

rekultywacg terenu.

10 PRZEPISY ZWAZANE

Spis przepiséw zwzanych podano w SST D-02.00.00 pkt 10.
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D 04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE 1 WSTEP
Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikadfitezne] (SST)swymagania ogéine dotygze wykonania i odbioru rob6t
Zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stalilaaoych mechaniczniérzebudowa drogi gminnej Nr 190506W
w Wierzchowiskach Pierwszych na odcinku o diugoi 2344,89 mb od km 0+000 do km 2+344,89
Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) startaowiazujaca podstaw stosowasjako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t prBrzebudowa drogi gminnej Nr 190506W w Wierzchowkach Pierwszych na odcinku o
diugosci 2344,89 mb od km 0+000 do km 2+344,89
Zakres robo6t obfych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyrasad prowadzenia rob6t zeanych z wykonywaniem podbuddw z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie wg PN-EN 13424;2004 i
WT-4- 2010 i obejmigi SST:- D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamartagitizowanego mechanicznie,
Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonwezsjodnie z ustaleniami podanymi w dokumentagegtowej,
jako podbudowpomocnicz i podbudow zasadniczwg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni pogah i ptsztywnych
[26].
Okrellenia podstawowe

Stabilizacja mechaniczna - proces technologicaiggpjicy na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej wilgotda kruszywa o
wiasciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostate oké=nia podstawoweazgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defigitji podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 1.4 oreSi dotycacych poszczegdlnych rodzajow podbuddw z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie:

- D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabiizego mechanicznie,

Ogdlne wymagania dotygze robét

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ajdkt 1.5.

2 MATERIALY

Ogdlne wymagania dotygze materiatow

Ogdlne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, poda SST D-M-00.00.00 ,\WWymagania ogéine"
pkt 2.

Rodzaje materiatow

Materialy stosowane do wykonania podbuddw z krusstilizowanych mechanicznie podano w SST datych
poszczegdlnych rodzajow podbuddw:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabiiizego mechanicznie,

Wymagania dla materiatdw Uziarnienie kruszywa

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw famarsgabilizowanych mechanicznie powinndé kguszywo famane,
uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalndpkemieni narzutowych i otoczakow.

Kruszywo powinno bi/jednorodne bez zanieczysatobcych i bez domieszek gliny.

Do wykonania podbudowy przewidziano kruszywo tanmaesortowane o uziarnieniu 0/31,5 i 0/63.

Wymagania dla kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oklena wedtug PN-EN 933-1:2000 [3].

Wymiar najwekszego ziarna kruszywa nie saqorzekracaa2/3 grubéci warstwy uktadanej jednorazowo.
Kruszywa powinny spetntavymagania okidone w tablicy 18.

- Materiat na warsteodsiczajca Na warstw odsiczajca stosuje st

2Wir i mieszank

piasek wg PN-EN 13043:2004 [12].

- Materiat na warsterodcinagica

Na warstwg odcinajca stosuje &k

piasek wg PN-B-11113[12],

miat wg PN-B-11112 [12],

geowtdknire 0 masie powierzchniowej powgj 200 g/m wg aprobaty techniczne.

- Materiaty do ulepszania vitgiwosci kruszyw Do ulepszania vitsiwosci kruszyw stosuje si
cement portlandzki wg PN-EN 1971:2002 [13],

wapno wg PN-EN 459-1:2003 [14],
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popioty lothe wg PN-S-96035:1997 [19],

zwzel granulowany wg PN-78/B-01101 [15].

Dopuszcza sistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskamaotzdnych efektow ulepszania kruszywa i po
zaakceptowaniu przeziyniera.

Rodzagj i ilé¢ dodatku ulepszagego nalgy przyjmowa zgodnie z PN-S-06102:1997 [17].

Woda

Nalezy stosowéwod; wg PN-B-32250 [16]. 3 SPRA

Ogoine wymagania dotyaze sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine"

pkt 3.

Sprzt do wykonania rob6t

Wykonawca przysgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyeithanicznie powinien wykazse
mazliwoscia korzystania z nagtujacego spretu:

rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozkladanizzthia i kiinca,

walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lubystatych do zagszczania. W miejscach trudno @pstych powinny by
stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male evalibracyjne.

b) rozsypywarek kruszywa do razmia klixca,

e) szczotek mechanicznych do ustininadmiaru Kica,

- g) przewanych zbiornikéw do wody zaopatrzonych wagizenia do rozpryskiwania wody.

Projekt wykonawczy. Brasa drogowa. Specyfikacje Techniczne  Strona 120 z 412

4 TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyaze transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiine" pkt 4.

Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiecyah je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wyaism i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyie zgodnie z BN-88/6731-08 [20].

Transport pozostatych materiatéw powinien odkyskgzgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5 WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M3A@DQWymagania ogdlne™ pkt 5.

Przygotowanie podia

Podiare pod podbudogyowinno spetniawymagania okione w SST D-04.00.01 ,Koryto wraz z profilowaniem
zag;szczeniem podi@” | SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne".

Podbudowa powinna bytozona na podtau zapewniacym nieprzenikanie drobnychastek gruntu do podbudowy. Warunek
nieprzenikania naky sprawdz wzoremD15

ds5 < 5(1) wktorym:

D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przedhtsfs ziarn warstwy podbudowy lub warstwy gtspcej, w milimetrach,
d85 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przeézib% ziarn gruntu podta, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie mie byé spetniony, naley na podiau utazy¢ warstve odcinajica lub odpowiednio dobrargeowioknirg.
Ochronne wiciwosci geowidkniny, przeciw przenikaniu drobnyclastek gruntu, wyznaczazss warunku:

d 5
Ogg

w ktérym:

d50 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przezie0 % ziarn gruntu podta, w milimetrach,

090 - umownarednica poréw geowidkniny odpowiagtzg wymiarom frakcji gruntu zatrzynagp s¢ na geowidkninie w il
90% (m/m); warté parametru 090 powinnadgodawana przez producenta geowidkniny.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowan@dpudowy powinny biwczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i we¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposgiikeeptowany
przez Irtyniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno ulimeac nacikgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w edath nie
wigkszych nt co 10 m.

Whudowywanie i zaggzczanie mieszanki
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Mieszanka kruszywa powinnadxpzkiadana w warstwie o jednakowej grédadakiej, aby jej ostateczna gribpo
zag:szczeniu byta rowna gruim projektowanej. Grulio pojedynczo uktadanej warstwy nie egrzekracza?0 cm po
zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna tmztazona w sposéb zapewniay osigniecie wymaganych spadkéw egnych
wysokaciowych. Jeeli podbudowa skladaest wiecej niz jednej warstwy kruszywa, toida warstwa powinna by
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkaariyzh wysokéciowych. Rozpoazie budowy kadej
nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przeziiera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas ggagzania powinna odpowigdailgotnasci optymalnej, okréonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il).@vlat nadmiernie nawilgocony, powinien zéstauszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Zeli wilgotnas¢ mieszanki kruszywa jestsiza od optymalnej o 20% jej waith mieszanka powinna by
zwilzona okrélory, iloscia wody | rdwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdgainas¢ mieszanki kruszywa jest vsza od
optymalnej o 10% jej warfoi, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [25] powinidpawiadé przygtemu poziomowi wskinika n@nasci
podbudowy wg tablicy 18, Lp. 11.

Utrzymanie podbudowy.

Podbudowa po wykonaniu, a przedzatiem nagpnej warstwy, powinna byutrzymywana w dobrym staniezék\Wykonawca
bedzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obazsiny naprawiwszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez teniaskt napraw wyniktych z nievdeiwego utrzymania podbudowy oipa
Wykonawe, robét.

6 KONTROLA JAKGSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakm robét

Ogdlne zasady kontroli jakm robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogjtbkt 6.

Badania przed przygiieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykéhadania kruszyw przeznaczonych do wykonania rob6t
przedstavd wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialdw. Badaniadeipny obejmowéawszystkie Wéciwosci
okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

Badania w czasie rob6t

- Wilgotnas¢ mieszanki

- Czstotliwas¢ oraz zakres bad@pomiardw Cestotliwas¢ oraz zakres badg@odano w tablicy 15.

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiatiailgotnaici optymalnej, okrélonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [
(metoda I1), z tolerangj+10% -20%.

Wilgotnaos¢ nalezy okreili¢ wedtug PN-EN 1097-5:2001 [5].

Zag:szczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywask; a2 do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zagszczenie podbudowy najesprawdzawediug BN-77/8931-12 [25]. W przypadku, gdy preeyadzenie badania jest
niemaliwe ze wzgtdu na gruboziarniste kruszywo, konirehgszczenia nalgy oprz€ na metodzie ohbgien plytowych, wg
BN-64/8931-02 [22] i nie rzadziejxiaz na 5000 m2, lub wedtug zakedezyniera.

Zag:szczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznieynalaa za prawidiowe, gdy stosunek wtérnego modutu E2 do
pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest nigksay od 2,2 dla Kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

£2

1<22

Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmainacer wszystkich widciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Probki do badapetnych powinny bypobierane przez Wykonawes sposéb losowy w obedtb Inzyniera.

6.4 Wymagania dotygze cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotycgch cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy » 20

Lp  |Wyszczegolnienie badapomiarow Minimalna cgstotliwasé pomiardw

1 Szerokét podbudowy 10razy nalkm

2 Rowng¢ podizna w sposob apty planografem albo co 20 mdata
kazdym pasie ruchu

3 ROwng¢ poprzeczna 10razynalkm

4 Spadki poprzeczne*l 10razy nalkm

5 Rzdne wysokéciowe co100m

6 Uksztaltowanie osi w planie*1l €0 100 m

7 Grubd¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach uedjalziaice
roboczej, lecz nie rzadziepniaz na 400 m2
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*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i ukeskgnia osi w planie nate wykona w punktach gidwnych tukow
poziomych.

e Szerokét podbudowy

Szerokaé¢ podbudowy nie mze r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wdcej niz +10 cm, -5 cm. Na jezdniach
bez kravgznikbéw szeroké¢ podbudowy powinna liywieksza od szerokai warstwy wyzej lezacej 0 co najmnigj
25 cm lub o wart& wskazan w dokumentacji projektowej.

Rownas¢ podbudowy

Nieréwnaici podtuzne podbudowy nalg mierzy¢ 4-metrova tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwndaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovg fata. Nieréwndaci podbudowy nie mag
przekracz&

10 mm dla podbudowy zasadniczej,

20 mm dla podbudowy pomocniczej.

Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukashinmoy by¢ zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj £
0,5 %.

Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny przekracza
lcm,-2cm

Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego paaito

Os podbudowy w planie nie me by przesurgta w stosunku do osi projektowanej aegj niz £ 5 cm.

Grubas¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Grubai¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:

dla podbudowy zasadniczej + 10%,

dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

Nosnas¢ podbudowy

Modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [22] powiniti zgodny z podanym w tablicy 17, egje spezyste wg BN-70/8931-06
[24] powinno by zgodne z podanym w tablicy 17.

6.5 Zasady pagtowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Niewdasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykaauigksze odchylenia od oktenych w punkcie 6.4 powinny byiaprawione
przez spulchnienie lub zerwanie debglkaici co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornieggzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jeslapuszczalne.

Jezeli szerokét podbudowy jest mniejsza od szerak@rojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwom
wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszgragbudow przez spulchnienie warstwy na pehnubsé do
potowy szerokéxi pasa ruchu, dalenie materiatu i powtdrne zggczenie.

Niewtasciwa grubéc¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wdgim grubéci, Wykonawca wykona naprawodbudowy. Powierzchnie
powinny by naprawione przez spulchnienie lub wybranie wars&avwgdpowiedniglebokas¢, zgodnie z decyajinzyniera,
uzupeinione nowym materialem o odpowiednichieideosciach, wyréwnane i ponownie zggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po makiu tych robdt nagti ponowny pomiar i ocena grufabwarstwy,
wedlug wyrej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

Niewtasciwa nagnas¢ podbudowy

Jezeli nasnas¢ podbudowy kdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonahiszroboty niezéxdne do zapewnienia
wymaganej néncsci, zalecone przez yniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawca.

7 OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-@DQBYymagania ogélne” pkt 7.

Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovg jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywhilitewanego mechanicznie.

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-0000@Vymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentaprojektows, SST i wymaganiami #iyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytav

PODSTAWA PLATNGCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrioi
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne'okt
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Cena jednostki obmiarowej
Zakres czynni objtych cen jednostkow 1 m2 podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechairiqpodano w SST:
- D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanegoigtakéinego mechanicznie,

10 PRZEPISY ZWAZANE

10.1 Normy

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekigrun

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznéezamvartéci zanieczyszczeobcych

PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznychieidaosci kruszyw - Oznaczanie skiadu ziarnowego - Mefimdesiewania
PN-EN 933-4:2001 Badania geometrycznyctieidaosci kruszyw - Czs¢ 4: Oznaczanie ksztaltu ziarn - Wighilt ksztattu
PN-EN 1097-5:2001 Kruszywa mineralne. Badania. €amée wilgotnéc i badania mechanicznych i fizycznych detevosici
kruszyw - Cz$¢ 5: Oznaczanie zawadtdwody przez suszenie w suszarce z weniylacj

PN-EN 1097-6:2002 Badania mechanicznych i fizydamyiesciwosci kruszyw - Czs¢ 6: Oznaczanieggtaici ziarn i
nasikliwosci

PN-EN 1367-1:2001 Badania é¢avosci cieplnych i odpornii kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferyczny€lase 1.
Oznaczanie mrozoodpoKad

PN-80B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaméezozpadu krzemianowego

PN-EN 1744-1:2000 Badania chemicznychsei@osci kruszyw - Analiza chemiczna

PN-EN 1097-2:2000 Badania mechanicznych i fizydamylesciwosci kruszyw - Metody oznaczania odpaitiana rozdrabianie
PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumiczingolvierzchniowych utrwatestosowanych na drogach, lotniskach i
innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu.

PN-EN 1971:2002 Cement - Cement powszechnggkur Sktad, wymagania i ocena zgogétio

PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane e&Z1: Definicje, wymagania i kryteria zgodia

PN-EN1008:2004 Woda zarobowa do betonu - Specigikabierania probek, badanie i ocena przydeitmmdy zarobowej do
betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw prodokjinu.

PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowy zykrustabilizowanych mechanicznie

PN-84/S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa iegrvaalinia z tucznia kamiennego

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

PN-EN 933-8:2001 Badania geometrycznychieaosci kruszyw - Czs¢ 8: Ocena zawartol drobnych castek: Badanie
wskaznika piaskowego.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie mamtiiksztatlcenia nawierzchni podatnych i pealiprzez obaizenie plyh
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réeneawierzchni planografem idat

BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaetigbdatnych ugtiomierzem belkowym

BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2 Inne dokumenty
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatniplitsztywnych, IBDIM - Warszawa
1997
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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejwmagania dotycze wykonania i odbioru robét zgaanych
z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zagczeniem podia w zwizku zPrzebudowa drogi gminnej Nr
190506W w Wierzchowiskach Pierwszych na odcinkudiugosci 2344,89 mb od km 0+000 do km 2+344,89
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanavazes¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy i najge stosowa w zlecaniu i
wykonaniu Rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotypzowadzenia robét przy wykonywaniu koryta wraz z

profilowaniem i zagszczaniem podi@ na odcinku nowoprojektowanej konstrukcji nawiérad obejmuje:

« - wykonanie mechanicznie profilowania i zagczenia podta pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni
w gruntach kat. I-VI, do wymaganej niwelety goégskrukcji w-wy podbudowy wraz z
przemieszczeniemlub wywozem urobku

* wjazdy na drogi boczne dla G1 (grunty niewysadziepwktbokas¢ koryta 20cm,
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STa szgodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami i Specyfikacj
Technicza D.00.00.00. "Wymagania ogdlne".
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékdch wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektova,
ST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D.00.00.00. "Wymagania ogoine"

2. Materialy

Nie wystpuja.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podt powinien wykazasie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:

— roéwniarek lub spycharek uniwersalnych z ékie ustawianym lemieszem; Inspektor Nadzoru Inwektego

moze dopyci¢ wykonanie koryta i profilowanie podita z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym

prostopadle do kierunku pracy maszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),
— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkz nie ma:e spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. Transport
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaimgélie”.
5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne warunki wykonania robo6t
Ogodlne warunki wykonania robét podano w ST D.0@00Wymagania ogolne".
5.2. Zakres wykonywanych robét
5.2.1 Zasady ogo6lne
Wykonawca moe przysipic¢ do wykonywania koryta oraz profilowania
i zagszczenia podia dopiero po zakiwzeniu i odebraniu rob6t zwdanych z wykonaniem elementéw
odwodnienia i instalacji uaizer podziemnych w korpusie ziemnym.

Wykonawca powinien przysgbic do wykonywania koryta oraz profilowania
i zagzszczenia podiea bezpérednio przed rozpogeiem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania

i zageszczenia podima i wykonywanie tych robét z wyprzedzeniem jestzlinee wytacznie za zgodgl Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego, w korzystnych warunkachoafierycznych.

W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zggczonym podizu nie mae odbywa sie ruch budowlany,
niezwigzany bezptrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.2.Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny hywczeniej przygotowane.



Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru InwestggekieRozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno
umazliwia¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w aghstch nie wikszych, nk co 10 metrow.
Rodzaj sprztu, a w szczegdlriai jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzong s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.
Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o malym zakreSposéb wykonania musi byaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinlig¢ odwieziony w nasyp lub przeznaczony na pobocze.
Profilowanie i zagszczenie poditaa naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w punktach 5.2.3 1 5.2.4.
5.2.3.Profilowanie podtaa
Przed przysipieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshcAdalezy
usura¢ btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoaeni
Po oczyszczeniu powierzchni podio ktére ma b profilowane naley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckdrych podiéa. Zaleca i aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty, o co najmniej5 cm vgze ni projektowane rane podtaa.
Jezeli powyzszy  warunek nie jest  spetniony i wystija  zanienia poziomu
w podiazu przewidzianym do profilowania Wykonawca powinggulchné podtaze na gtbokas¢ co najmniej 10
cm, dowier¢ dodatkowy grunt spetniagy wymagania obowgeujace dla gérnej strefy korpusu, w ki koniecznej
do uzyskania wymaganych ednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwg do uzyskania wartoi wskaznika
zagyszczenia, okrdonych w tablicy w p.5.2.5.
Jezeli rzedne podiga przed profilowaniem nie wymagaj dowiezienia
i wbudowania dodatkowego gruntu, to przed prgishiem do profilowania oczyszczonego pa@tojego
powierzchn¢ nalery dogesci¢ 3-4 przejciami sredniego walca stalowego, gtadkiego lub winny $pos
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestagekie
Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przezekigpa Nadzoru Inwestorskiego.
5.2.4.Zagszczanie podim
Bezparednio po profilowaniu podia naley przysgpi¢ do jego dogszczenia przez watowanie. Jakiekolwiek
nierbwndci powstale przy zagzczaniu powinny khynaprawione przez Wykonawav sposob zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Zagszczenie podima naley kontrolowa wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzogepnie z
PN-88/B-04481 (metoda | lub 11). Wskaik zag:szczenia nalegy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Minimain
wartas¢ wskanika zagszczenia podano w tablicy p.5.2.5.
Wilgotnaos$¢ gruntu podtaa przy zagszczeniu nie powinna zai¢ sie od wilgotngci optymalnej o wgcej niz (wg
PN-S-02205: 1998):

e w gruntach niespoistych +2,0%,

e w gruntach mato §rednio spoistych + 0% i -2%.
5.2.5.Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagczonego podia
Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podtm (Is)

Minimalna warté¢ | Minimalna wartg¢ Is

Strefa korpusu s

Ruch KR 1-2 Ruch KR 3- 6
Goérna warstwa o gruléoi 20 cm 1.00 1.03
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni robot 0.97 1.00
ziemnych lub terenu
KR1-2— wjazdy publiczne i indywidualne, drogi dajamve, plac przy zbiornikach,

ciag pieszo-rowerowy
KR3-6— DK74, DW835, droga powiatowa 29104¢2niki do istn. drég, wybrukowanie wlotéw na rorglzi

Minimalna wartd¢ |s gruntow kat. G2, G3 i G4 pod warstwami gruntowbaizowanych ulepszagych podige
wynosi 0,97 zgodnie z PN-S-0220%8k wyprofilowane i zagszczone podiee uleglo nadmiernemu
zawilgoceniu, to przed przygtieniem do ukiadania podbudowy naleodczeké do czasu jego naturalnego
osuszenia.Po  osuszeniu padio Inspektor Nadzoru Inwestorskiego oceni jego  stan

i ewentualnie zleci wykonanie nieginych napraw. Zeli zawilgocenie nasgpito wskutek zaniedbania
Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na widsrgzt.

6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w ST D.00.00.00. "Wymagania ogalne"



6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadgystematyczne badania kontrolne w zakresie iegto#fiwoscia
gwarantujca zachowanie wymagajakosci robét, lecz nie rzadziej hiwskazano w odpowiednich punktach
niniejszej specyfikaciji.

Tablica 2.
Czestotliwos¢ bada
Lp Wyszczegoblnienie bada Min. liczba bada na Max. powierzchnia ()
dziennej dziatce roboczej| przypadajca na jedno badanie
1 Szeroka¢, glebokasé i Z czestotliwoscia gwarantujca spetnienie wymagaprzy
" | potozenie koryta odbiorze, okrélonych w p.6.2.

Uksztattowanie pionowe os

koryta JW-

Zaggszczenie, wilgotng
3. | gruntu - badanie wskaika 2 600
zag:szczenia

W przypadku, gdy przeprowadzenie badanigggacgenia wedtug metody Proctora jest nigime ze wzgédu na
gruboziarniste uziarnienie materiatu twgrego podtae, kontrot zag:szczenia naley oprze na metodzie
obciazen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pozihiowediug BN-64/8931-02.
Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odkszta&ere powinien przekrace2,2. Wtérny modut
odksztatcenia powinien wyn@si20 dla kategorii ruchu KR3-KR6.

Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy zyaiu piyty o srednicy 30 cm jak
w PN-S-02205: 1998.

Badania plyd 30 cm wykonanego koryta gruntowego uglprzeprowaddi nie rzadziej ni 1 raz na 3000

6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta i podiza

6.2.1.Zagszczenie podim

Zag:szczenie podima naley kontrolowa wg punktu 5.2.4 i 6.1.

6.2.2.Cechy geometryczne

6.2.2.1.R6WnGE

Nieréwndci profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy¢ tata co 20 m w kierunku podiunym.
Nieréwndaici poprzeczne naky mierzy¢ tata co najmniej 10 razy na 1 km. Nierowitonie mog przekraczé 2
cm.

6.2.2.2.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nale mierzy¢ za pomog 4-metrowej faty i poziomicy co najmniej 10 razy fiakm i
dodatkowo we wszystkich punktach gtéwnych tukéw ipogch: na pocatku ikoncu kadej krzywej
przegciowej oraz na poazku, wsrodku i na kacu kazdego tuku kotowego.

Spadki poprzeczne pocia powinny by zgodne z Dokumentagcj Projektova

Z tolerancy +0.5%.

6.2.2.3.Gkbokas¢ koryta i redne dna

Glebokas¢ koryta i rzdne naley sprawdza co 20 m w osi jezdni i na jej kragziach, a na odcinkach
krzywoliniowych co 10 m.

Réznice pomédzy rzdnymi zmierzonymi a projektowanymi nie powinny kwgcza& +0 cm i -2 cm.
6.2.2.4.Uksztattowanie osi koryta

Uksztaltowanie osi koryta nalg sprawdzéa w punktach gtéwnych trasy i w innych dodatkowychnktach,
rozmieszczonych nie rzadziegréo 100 m.

O$ w planie nie mée by przesungta w stosunku do osi projektowanej czegj niz 3 cm.

6.2.2.5.Szerokaéc¢ koryta

Szerokd¢ koryta naley sprawdzé co najmniej 10 razy na 1 km.

Szerokdé¢ koryta nie mae r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cm oraz -5 cm.

6.2.2.6.Zageszczenie koryta (profilowanego podi)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podéo okrelony wg
BN-77/8931-12 nie powinien Bymniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje gsiporownanie wartei modutdw odksztalcenia, to waéto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszt@#ceokr&lonych zgodnie z norm BN-64/8931-02 nie
powinna by wigksza od 2,2.



Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17. Wilgoté gruntu podtaa powinna by
réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.
Minimalna warté¢ wtérnego modutu odksztatcenia:
dla KR1-2 — 100MPa
dla KR3-6 — 120MPa

6.3. Zasady posipowania z odcinkami o niewtdciwych cechach geometrycznych
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od g&rgich w punkcie
6.2.2. powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne wymagania dotygze obmiaru podano w ST D.00.00.00. "Wymagania ajoin
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiaru robét jest 1 fwykonanego i odebranego koryta gruntowego zgodniBokumentacj
Projektows i pomiarem w terenie.
8. Odbior robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00\8magania ogoine”.
Odbiér koryta oraz wyprofilowanego i zggczonego podi@ dokonywany jest na zasadach odbioru robot
zanikapcych i ulegagcych zakryciu i powinien kiyprzeprowadzony w czasie untiaviajacym wykonanie
ewentualnych napraw bez hamowania gmstrobot.
9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST D.00.00.00. "Wymagania ogdlne".
Platng¢ za nf wykonanego koryta gruntowego zgodnie z obmiareoceén jakosci robdt przyjmowa na
podstawie wynikow pomiaréw i badld&aboratoryjnych.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rorplzamiem,
- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntgrodki transportowe i odwiezienie w nasyp,
- profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia wraz z odwodnieniem,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@boratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamigj.
10. Przepisy zwazane

PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drog®eelziat, nazwa i okienia.

PN-B-04481:1998  Grunty budowlane. Badania prébektgru

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenia, moddksztalcenia nawierzchni podatnych i padiprzez
obciazenie piyt.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie  prébekruntgw do celéw  drogowych
i lotniskowych.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosmmawierzchni planografem i tat

BN-70/8931-05 Oznaczenia wskaka ngnosci gruntu jako podtga nawierzchni podatnych.

PN-S-02205 Roboty ziemne.

Tymczasowe ogoélne warunki kontraktu na roboty budaw realizowane na terenie kraju przez zleceniodaw

wykonawcow krajowych, GDDP, Warszawa, 1992, Wydanie
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PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE



1. Wstp

1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejwmagania dotyczce wykonania i odbioru podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

w zwiazku zPrzebudowa drogi gminnej Nr 190506W w Wierzchowkach Pierwszych na odcinku o diugoi 2344,89
mb od km 0+000 do km 2+344,89

2 Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanavazes¢ Dokumentéw Przetargowych i Umowy
i nalezy je stosowa w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpuaktil..
3 Zakres robot okfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robét zganych z wykonywaniem
warstwy z kruszywa tamanego stabilizowanego mecizaie

i obejmup:
* wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizeag® mechanicznie 0/31,5 mm
o gr.15cm

e wijazdy na drogi gruntowe w granicach pasa drogowego
1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanegdarecznie — jedna lub wéej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warstwmasna nawierzchni drogowej.
1.4.2.Pozostate okitenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami (w

szczegolnéci z PN-S-06102 ,Podbudowa z kruszyw stabilizowdnyechanicznie”) oraz z definicjami podanymi
w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodio

z Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskieg

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudw ST D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tangargtabilizowanego mechanicznie jest kruszywo taman
uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnelgd&émieni narzutowych i otoczakdéw.
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztizgbcych i bez domieszek gliny.

Kruszywo z przekruszenia kamieni narzutowych i p&k@dw powinno charakteryzowaie stopniem przekruszenia
> 85% (zawart&¢ ziaren famanych we frakcji powsj # 4mm).
2.3. Wymagania dla materiatow
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2.3.1 Uziarnienie kruszywaKrzywa uziarnienia kruszywawvnna by ciagta i nie mae przebiegaod dolnej
krzywej granicznej uziarnienia do gérnej krzywegugicznej uziarnienia nasiednich sitach. Wymiar najekszego
ziarna kruszywa nie nie przekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.Krzywa uziarniekiaszywa,
okreslona wedtug PN-B-06714-15 powinna& migdzy krzywymi granicznymi p6l dobrego uziarnieniadpaymi
na rysunku 1.Rysunek 1. Pole dobrego uziarnieniazgtw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metod
stabilizacji mechanicznejl1-2 kruszywo na podbugaasadnicz wg niniejszej ST (place manewrowe przy
zbiornikach, wjazdy bitumiczne, drogi dojazdowe),

1-3 kruszywo na podbud@womocnicz wg niniejszej ST (DK74, DW835, pgdzenie

z istn. DK74, droga powiatowa 2910L),

2.3.2 Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1 i winny b§ z skat magmowych lub przeotimmych.
Tablica 1.

Wymagania | Wymagania
Wyszczeg6lnienie dla kruszywa| dla kruszywa _
Lp. TS tamanego na| tamanego na| Badania wedtug
wihasciwosci
podbudow | podbudowg
zasadnicz pomocnica
1 Zawartg¢ ziarn mniejszych ui 2:10 2 :12 PN-B-06714-15:1991
0,075 mm, % (m/m) ' ' (PN-91/B-06714/15)
) . C PN-B-06714-15:1991
2 Zawarté¢ nadziarna, nie wiecejni | 5 10 (PN-01/B-06714/15)
3 Zawarta¢ ziarn nieforemnych, nie 35 40 PN-B-06714-16:1978
wiecej niz (PN-78/B-06714/16)
s |organicznyah, stenim). nie wiei |1 ) PN-8-04451:1088
nizg yeh, % ) wee| (PN-88/B-04481)p.4.4
Wskaznik piaskowy po picio-
5 krotnym zagszczeniu metagdl lub | 30 +70 BN-64/8931-01
Il wg PN-B-04481, %
Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
6 a) scieralng¢ catkowita po petnej 35 50 PN-B-06714-42:1979
liczbie obrotéw, nie wicej niz (PN-79/B-06714/42)
7 Nasikliwosé, %(m/m), nie wcej 3 5 PN-B-06714-18:1977
niz (PN-77/B-06714/18)
Mrozoodporné¢, ubytek masy po i
' . PN-B-06714-19:1978
y 0,
8 25 cyll<la.<.:h zamraania, %(m/m), nig 5 10 (PN-78/B-06714/19)
wigcej niz
Zawartag¢ zwiazkdw siarki w
. : . PN-B-06714-28:1978
0,
9 pr_zehc_:Z(_e_mu na SQ%(m/m), nie |1 1 (PN-78/B-06714/28)
wiecej niz
Wskaznik nasnosci wn mieszanki
kruszywa, %, nie mniejszy i :
10 7. przy zagszczeniud. 1,00 |80 60 @ahgﬂ].lg.'gsloz-wg?
8. przy zagszczeniud: 1,03 120 - 9 '
2.3.3.Woda
Nalezy stosowa wodk wg PN-EN 1008.
3. Sprzt

3.1. Wymagania dotygze sprztu
Wymagania dotycce sprztu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
3.2. Sprzt do wykonania rob6t
Wykonawca przysgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanywéchanicznie powinien wykaza
sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
« mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce poszczegolne frakcje i wgd
mieszarki powinny zapewéiwytworzenie jednorodnej mieszanki
o wilgotndsci optymalnej,
« réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,



e walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtnych do zagszczania;

w miejscach trudno daginych powinny b¥ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub

mate walce wibracyjne.
Stosowany przez Wykonawsprzt powinien by sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inspakiadzoru
Inwestorskiego.
4. Transport
4.1. Wymagania dotyaze transportu
Wymagania dotycce transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagagalme”.
4.2. Transport materiatéw
Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiesagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Wskazany jest transport samowytadowczy (samochadgniki z przyczepami). Transport pozostatych matévia
powinien odbywa si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
5. Wykonanie robét
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D.00Mymagania ogdlne”.
5.2. Zakres wykonywanych robét
Warstwa podbudowy z kruszywa tamanegazat@a kedzie na wczéniej przygotowanym podia.
5.2.1.Przygotowanie podiza
Podiaze pod podbudowpowinno spetni@wymagania okrdone w ST D.04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i
zag:szczeniem podi@” i ST D.02.00.00 ,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna Byutozona na podhau zapewniajcym nie przenikanie drobnychastek gruntu do
podbudowy. Warunek nie przenikania rngisprawdzt wzorem:

Dis ;5 1)
dgs
w ktorym:
Dis-  wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodziblbaren warstwy podbudowy, w milimetrach,

s - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod2i&aren gruntu podia,
w milimetrach.

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny ¢kkie miejsca podtza oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zgggczone lub wykazuage odchylenia wysokgiowe od zataonych rzdnych,
powinny by naprawione przez spulchnienie, dodanie wody affiuszenie poprzez mieszanie, dagsiccia
wilgotnosci optymalnej, powtdrnie wyréwnane i zggczone.

Podbudowa musi iywytyczona w spos6b umldwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja Projektowa
wedtug zalece Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podiimwy musz by¢ weczeniej przygotowane, odpowiednio
zamocowane i utrzymane w czasie robot przez WykeoaaRozmieszczenie palikéw lub szpilek musi utheia ¢
naciaganie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét i p@vinno by wieksze nk co 10 m.

5.2.2. Transport wytworzonej mieszanki na miejsbedowania odbywasie bedzie samowytadowczynmérodkami
transportu jak w pkt. 4, zaraz po jej wyprodukowawi sposéb zabezpiecaay mieszank przed wysychaniem i
segregag.

5.2.3. Rozkladanie mieszanki

Przed przysipieniem do robot w terenie Wykonawca jest zolagamy do oznakowania prowadzonych robot
zgodnie z Projektem organizacji rob6t na czas byd®eziazenie mieszanki odinizie st we wczdéniej
przygotowanym korycie gruntowym lub na warstwieypppmocy réwniarki lub uktadarki z zachowaniem
parametréw (grubiei i szerokdci warstwy) zaprojektowanych w Dokumentacji Progsiej. Warstwa podbudowy
powinna by roztozona w sposéb zapewnigy osagniecie wymaganych spadow igdnych wysokéciowych.
Podbudowy o grubei 20cm naley wykona w jednej warstwie, natomiast o gruleb25cm (place manewrowe) w
dwoch warstwach. Gruléé pojedynczo ukladanej warstwy nie seoprzekracz&a20 cm po zagszczeniu..
Rozpoczcie budowy kadej nastpnej warstwy mege nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego. W czasie uktadania mieszaalkry odrzuca ziarna csrednicy wikszej n 2/3
rozktadanej warstwy oraz wszystkie przypadkowe eamjszczenia.

5.2.4. Profilowanie roztmnej mieszanki

Przed zagszczeniem rozimmn warstwe nalezy sprofilowa: do spadkéw poprzecznych i pochyleodtuznych
wymaganych w projekcie technicznym. Profilowaniéemawykona ciezkim szablonem lub rowniagk W czasie
profilowania naley wyréwna lokalne wggbienia.

Mieszanka w miejscach, w ktérych widoczna jessg@gjregacja powinna byrzez zagszczeniem zagpiona
materiatem o odpowiednich wigwosciach.

5.2.5.Zageszczenie wyprofilowanej warstwy



Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa naleprzystpi¢ do jej zagszczenia przez
watowanie. Podbudoywz kruszywa tamanego nalezag:szcza walcami ogumionymi, walcami wibracyjnymi i
gtadkimi. Watowanie powinno pagiowa: stopniowo od krawdzi dosrodka podbudowy przy przekroju
daszkowym jezdni albo od dolnej do gornej kgdmi podbudowy przy przekroju o spadku jednostronnym
Jakiekolwiek nieréwngci lub zaggbienia powstate w czasie zggczenia powinno lywyréwnane przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usueietateriatu 2 do otrzymania réwnej powierzchni. W
miejscach niedogpnych dla walcow podbudowa powinnattmag;szczona zagzczarkami ptytowymi, matymi
walcami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymiy®@ér sprztu zagszczajcego zaley od rodzaju
zag:szczanego kruszywa:

3. kruszywo o przewadze ziaren grubych tj. takiérégo uziarnienie fg w dolnej czsci wykresu obszaru

dobrego uziarnienia, zalece gag:szcza najpierw walcami ogumionymi, a naghie wibracyjnymi,
4. kruszywo z przewagziaren drobnych tj. takie, ktdrego uziarnienigylev gérnej czsci wykresu obszaru
drobnego uziarnienia, zaleca gag;szcz& najpierw walcami ogumionymi, a naghie gtadkimi.

W pierwszej fazie zagzczania naly stosowa sprzt |zejszy, a w kacowej sprzt cigzszy. Pocatkowe przejcia
walcow wibracyjnych naley wykona bez uruchomienia wibratorow.
Wskaznik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odjpolai przyjetemu poziomowi wskanika
nosnosci podbudowy wg pkt. 6.4.8.
Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyrdwna wilgotndci optymalnej okréanej wedtug
normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 ¢uetll). Wilgotnag¢ przy zagszczaniu powinna kiyrowna
wilgotnosci optymalnej z tolerangj+10 % i -20 % jej warteci.
5.3. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przedgniem nasjpnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca hdzie wykorzystywat, za zgadnspektora Nadzoru Inwestorskiego, godgrodbudow do
ruchu budowlanego, to jest obawany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pgereruch.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.
6. Kontrola jakdci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblne
6.2. Badania przed przygieniem do robét
Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykénzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robdt i przedstawi wyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego w celu akcejptaateriatow. Badania
te powinny obejmowawszystkie wiaciwosci okreslone w pkt. 2.3 niniejszej ST.
6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1 Czestotliwosé oraz zakres bada& i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 2
Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyokchmnicznie
Czestotliwosé¢ bada
Minimalna liczba | Maksymalna powierzchnia
bada na dziennej | podbudowy przypadaga
dzialce roboczej | na jedno badanie (n

2 600

Lp. | Wyszczegolnienie bada

=

Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnos¢ mieszanki

- co najmniej 10 probek na 10 006 m

- co najmniej 10 prébek na zadaniu

Badanie wiéciwosci kruszywa dla kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie
wg tab. 1, pkt. 2.3.2 kruszywa

3 Zag:szczenie warstwy

6.3.2 Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno éggodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3.1. Prd@iakézy pobierd w
spos6b losowy, z rozhonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na bieaco
przekazywane Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okrélonej wedtug préby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 (metoda Il), z toleranci10% -20%.

Wilgotnos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4.Zageszczenie podbudowy i nawierzchni

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalesprawdzéa wg metody obeizen ptytowych,

wg BN-64/8931-02 (oraz PN-S-02205) przy drugimerrpiszym obgcizeniu.

Moduty odksztatcenia obliczagst nastpujacych wzorow:



E.= (3*p/4*:s)*D (2]

E,= (3*_'p2/4*_52)*D [3]

gdzie:

E - modut pierwotny odksztatcenia [MPa],

E - modut wtorny odksztatcenia [MPa],

P - réznica naciskow w pierwszym cyklu olagania [MPa],
P - réznica naciskéw w drugim cyklu ohgiania [MPa],

s - przyrost osiad@aodpowiadajcy réznicy naciskéw p [mm],
S - przyrost osiad@aodpowiadajcy réznicy naciskéw p[mm],
D - $rednica ptyty [mm] (D = 300 mm).

Kontrolg nalezy przeprowadzanie rzadziej ni 1 raz na 5 000 fiub wedtug zalecelnspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego modutle; do pierwotnego modutu odksztalcelgjest nie wikszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy oraz modut wtérBy> 140 MPa (podbudowa zasadnicid) E, > 120 MPa
(podbudowa pomocnicza).

E
E,

3 2,2

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmatvacere wszystkich wtéciwosci okreslonych w pkt. 2.3.2.

Prébki do badé& petnych powinny by pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

6.4. Wymagania dotyaze cech geometrycznych podbudowy

6.4.1 Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardéw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w tabl. 3

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszgtabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiaréw

Minimalna cgstotliwosé¢ pomiaréw

Szeroké¢ podbudowy

10 razy na 1 km

Réwna¢ podiuzna

co 20 m fatna kadym pasie ruchu

ROwna¢ poprzeczna

10 razy na 1 km

Spadki poprzeczne*

10 razy na 1 km

Rzdne wysokéciowe

co 20 m, a na odcinkach krzywoliniowych com0

o0~ (WIN]|F-

Uksztattowanie osi w planie*

co 100 m

7 Gruba¢ podbudowy

Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000 m

8 Naosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia
- wyznaczanie ugt

co najmniej raz na kale 1000 rh
€0 najmniej w 20 punktach naide 1000m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@ania osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych

tukéw poziomych.
6.4.2.Szeroka¢ podbudowy i nawierzchni

Szerokdé¢ podbudowy nie me r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz .5 cm.

Na jezdniach bez kraumnikow szeroké¢ podbudowy powinna léywigksza od szerokoi warstwy wyzej lezacej o

wartas¢ wskazan w dokumentaciji projektowe;.
6.4.3.RO6wnos¢ podbudowy i nawierzchni

Nieréwndici podiwne podbudowy naiy mierzy¢ 4-metrowy fata, poprzeczne fatzgodnie z BN-68/8931-04.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé
4. 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
5. 20 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaehinpoy by¢ zgodne

z dokumentagj projektova, z tolerancj . 0,5 %.
6.4.5.Rzedne wysokdciowe




Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
1cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy

05 podbudowy w planie nie e byt przesunjta w stosunku do osi projektowanej @agj niz . 5 cm.
6.4.7.Grubosé podbudowy

Gruba¢ nie mae st rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:

- dla podbudowy zasadniczej 10 %,

- dla podbudowy pomocniczej + 10 %, -15%

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniert kgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno byggodne z podanym w tablicy 4.
Tablica 4. Wymagane cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa z — 5
kruszywa Wskaznik Maksymalne ugicie sprzyste Minimalny modut odksztatcenia mierzony piy
o . pod kotem . :

o wskaniku w.s | zag:szczeniad mm o $rednicy 30 cm, MPa

nie mniejszym | nie mniejszy qoi 3 droai

niz, % iz 40N 50kN 0 pIeTwszego 0d drugiego
obciazenia i obcizenia B

60 1,0 1,40 1,60 60 120

80 1,0 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady pogbowania z wadliwie wykonanymi odcinkami
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyigksze odchylenia od okfienych w punkcie 6.4 powinny By
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbajtasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigylk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szerokd¢ jest mniejsza od szerod® projektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwom
wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszepodbudow przez spulchnienie warstwy na
petm grubdé¢ do potowy szerokixi pasa ruchu, dok@nie materiatu i powtérne zeggczenie.
6.5.2.Niewtasciwa grubos¢é
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waigm grubéci, Wykonawca wykona naprawodbudowy.
Powierzchnie powinny kiynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstenpdpowiedni giebokasc,
zgodnie z decyzjinspektora Nadzoru Inwestorskiego, uzupetnioneymwnaterialem o odpowiednich
wihasciwosciach, wyrdbwnane i ponownie zgggczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wglkdu tych robot nagbi ponowny pomiar i ocena grukm
warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3 Niewtfasciwa nosnosé
Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelz roboty niezldne do
zapewnienia wymaganej érwsci, zalecone przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiggszty tych dodatkowych
robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gepizenie nénosci podbudowy wynikto z niewkziwego
wykonania robét przez Wykonawpodbudowy.
7. Obmiar rob6t
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00®@(\V@ymagania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiaraw
Jednostk obmiarova jestm? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa tamanegbizowanego mechanicznie.
8. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00@\@ymagania ogolne”.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentaqyrojektovs, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru Inwestorsjeg
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
9. Podstawa ptatioi
9.1.0g0Ine ustalenia dotygz podstawy pfatrici
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy pfatrsoi podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 hpodbudowy obejmuije:

2. prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

3. oznakowanie robaét,

4. sprawdzenie i ewentuamapravwg podiaza,

5. zakup materiatéw oraz przygotowanie mieszanki skywa zgodnie z recept



6. dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

7. roziozenie mieszanki,

8. zag:szczenie rozimonej mieszanki,

9. przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
10. utrzymanie podbudowy w czasie robat.

10. Przepisy zwzane
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozanie zawart@&i zanieczyszczeobcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae sktadu ziarnowego
4, PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae ksztattu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotndci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae nasikliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie mrozoodporrici metod, bezpdredni
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawart&i zanieczyszcze

organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartei siarki metod bromowa

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiezrozpadu krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiezrozpaduelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiezcieralngci w bebnie Los Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane odowe. Badania
techniczne

14. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Skfad, wymagania i ocena zgodcio

15. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

16. PN-B-30020 Wapno

17. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betorapiraw

18. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z krustgtilizowanych mechanicznie

19. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

20. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamietamane do nawierzchni drogowych

21. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie sska piaskowego

22. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obezenie ptyt

23. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré§enoawierzchni planografem i tat

24, BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaréigiodatnych ugiciomierzem belkowym

25. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsgkika zagszczenia gruntu

Dz.U. Nr 43 — Rozporgdzenie MTIGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkéehtécznych, jakim powinny

odpowiadé drogi publiczne i ich usytuowanie.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT

D.04.04.02
45233000-9

NAWIERZCHNIA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO ME  CHANICZNIE
pobocza , drég.



1. Wstp

1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejymagania dotycice wykonania i odbioru nawierzchni z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie iwziu z Przebudowa drogi gminnej Nr 190506W w
Wierzchowiskach Pierwszych na odcinku o diugoi 2344,89 mb od km 0+000 do km 2+344,89

2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

3. Zakres robot obfych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z wykonaniem

nawierzchni gr. 12 cm o uziarnieniu 0/31,5 mm zskywa famanego stabilizowanego mechanicznie (urooeni
pobocza)

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia tluczniowa - jedna lubaeej warstw z tlucznia i ktica kamiennego, fcych na podiou
naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzdaigh do bezp&edniego przejmowania ruchu.
1.4.2.Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany pmechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-EN-
13242:2004.

1.4.3.Kruszywo tamane zwykfe - kruszywo uzyskane w wynilo najmniej jednokrotnego przekruszenia skat
litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, atakteryzuice st ziarnami ostrokrawdziastymi o nieforemnych
ksztattach, wg PN-EN-13242:2004.

1.4.4.Pozostate okitenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami (w
szczegolnéci z PN-S-06102 ,Podbudowa z kruszyw stabilizowdnyechanicznie”) oraz z definicjami podanymi
w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

4 Ogo6lne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D.05.02.00 ,Nawierzchnie twanttulepszone. Wymagania
ogolne”.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padenST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania warstwy z kruszyw tamangtabilizowanych mechanicznie wg PN-S-96023 powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszemiavgca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw
albo ziarnzwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1 Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadwiagta i nie mae przebiegé&od dolnej krzywej granicznej uziarnienia
do gornej krzywej granicznej uziarnienia ngisdnich sitach. Wymiar najakszego ziarna kruszywa nie peo
przekraczé 2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedtug PN-B-06714-15 powinnazéé miedzy krzywymi granicznymi pol
dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

2.3.2 Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na nawierzchnie wykonywane metethbilizacji
mechanicznej
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Tablica 1.

Wyszczegdlnienie Wymagania
Lp. sz ,g_ dla kruszywa| Badania wedtug
wlasciwosci
tamanego
1 Zawarta¢ ziarn mniejszych i od 2 do 10 PN-B-06714-15

0,075 mm, % (m/m)
Zawarta¢ nadziarna, % (m/m), nie

2 S 5 PN-B-06714-15
wiecej niz

3 Zawarta¢ ziarn mgfo_remnych 35 PN-B-06714-16
%(m/m), nie wgcej niz
Zawart@¢ zanieczyszcze

4 organicznych, %(m/m), nie wiej |1 PN-B-04481

niz

Wskaznik piaskowy po picio-
5 krotnym zagszczeniu metagd! lub | od 30 do 70 | BN-64/8931-01
Il wg PN-B-04481, %

Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralna¢ catkowita po petnej
6 liczbie obrotéw, nie wicej niz 35 PN-B-06714-42
b) scieralnag¢ czsciowa po 1/5
petnej liczby obrotéw, nie wtej niz | 30
rI\]li<';1sxa[kl|w0sc, %(m/m), nie wicej 3 PN-B-06714-18
Mrozoodporné¢, ubytek masy po
8 25 cyklach zamraania, %(m/m), nig 5 PN-B-06714-19
wiecej niz

Zawarta¢ zwiazkow siarki w
9 przeliczeniu na SQ%(m/m), nie |1 PN-B-06714-28
wiecej niz

Wskaznik nosnosci wne mieszanki
10 | kruszywa, %, nie mniejszy ni PN-S-06102
a) przy zagszczeniud: 1,00 80

2.3.5.Woda
Nalezy stosowé wode wg PN-EN 1008:2004.

3. Sprat

3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu
Wymagania dotycce sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania og6lne”.
3.2. Sprzt do wykonania robo6t
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangedchanicznie powinien wykaza
sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
5. mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposgch w uradzenia dozujce woa; mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo§nboptymalnej,
6. réwniarek albo uktadarek do rozkfadania materiatu
7. walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lulatytznych do zagzczania;
w miejscach trudno daginych powinny b¥ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub
mate walce wibracyjne.
Stosowany przez Wykonawesprzt powinien by sprawny technicznie i zaakceptowany przez/era.
4. Transport
4.1. Og6lne wymagania dotygz transportu
Wymagania dotycce transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidrnajo
4.2. Transport materiatéw
Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgsh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialeadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Wskazany jest transport samowytadowczy (samochaadgniki z przyczepami). Przy ruchu po drogach
publicznych pojazd musi spetdizvymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obgien na osie i innych parametroéw technicznych.



Transport cementu powinien odbyévsic zgodnie z BN-88/6731-08.
Transport pozostatych materiatéw powinien odb§wia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
5. Wykonanie robét
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D.000MMNymagania ogolne”.
5.2. Przygotowanie podia
Podtaze gruntowe pod nawierzchnpowinno spetni@wymagania okrdone w ST D.04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@a”.
Nawierzchnia powinna lywytyczona w sposéb uniliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentapyojektova
lub wedtug zaleagInzyniera, z tolerancjami okélnymi w niniejszych specyfikacjach.
Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny spos6b
zaakceptowany przezdyniera.
Odstpy miedzy palikami lub szpilkami nie powinny byieksze nk co 10 m, co umdiwi prawidtowe
nacagniecie sznurkéw lub linek.
Nawierzchnia z kruszywa tamanego stabilizowanegohaeicznie powinna léyutozona na podizu
zapewniagcym nieprzenikanie drobnychgstek gruntu do warstwy nawierzchni.
5.2.2Przygotowanie receptury na wytworzenie mieszanki.
Wykonawca na podstawie badiaboratoryjnych przygotowuje recepgura wytworzenie mieszanki. Receptura
obejmowa bgdzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa oragetihgi¢ optymalm dla mieszanych sktadnikow.
Sporzdzona receptura musi uzyskakceptagj Inzyniera.
5.2.3. Przygotowanie mieszanki na wakspodbudowy
Wytworzenie mieszanki pole§dedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszyywezéwidzianych receptaly
z dodaniem wody, celem uzyskania wilgatticmptymalnej dla wytworzonej mieszanki.
5.2.4. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa
Potrzebn ilos¢ wody dla mieszanki ustalagdaboratoryjnie z uwzgbinieniem wilgotnéci naturalnej materiatu.
Nawilzanie mieszanki powinno napbwa: stopniowo w iléci nie wigkszej niz 10 I/n? do czasu uzyskania w
mieszance wilgotrii optymalnej okréonej laboratoryjnie. W czasie stonecznej pogodgtréw w zaleénosci od
temperatury, ilé¢ wody powinna b§ odpowiednio wiksza. Zwigkszenie ilgci wody mae skgac 20% w stosunku
do wilgotndici optymalnej. W przypadku, gdy wilgotéionaturalna materiatu przekracza wilgat@optymaln,
nalezy materiat osuszyprzez zwgkszenie ildci miesza.
5.2.5. Transport wytworzonej mieszanki na miejsbedowania odbywasie bedzie samowytadowczynérodkami
transportu jak w pkt. 4, zaraz po jej wyprodukowani
w sposob zabezpiecaay mieszank przed wysychaniem i segregac]
5.2.6. Rozkladanie mieszanki
Przed przysipieniem do robot w terenie Wykonawca jest zolagamy do oznakowania prowadzonych robot
zgodnie z Projektem organizacji rob6t na czas byd&®eztazenie mieszanki odiglzie s we wczéniej
przygotowanym korycie gruntowym lub warstwie inpedbudowy przy pomocy réwniarki lub uktadarki z
zachowaniem parametréw (grulsoi szerokdci warstwy) zaprojektowanych w Dokumentacji Propeie].
Warstwa kruszywa tamanego powinna: lbgztazona, wyprofilowana i zagzczona w spos6b zapewnizj
osigniecie wymaganych spadkéw igdnych wysokéciowych. Grubé¢ warstwy nie mee przekraczal5 cm po
zag;szczeniu. W czasie uktadania mieszanki hatedrzucé ziarna osrednicy wikszej niz 2/3 rozktadanej
warstwy oraz wszystkie przypadkowe zanieczyszczenia
5.2.7. Profilowanie rozlmnej mieszanki
Przed zagszczeniem rozlmm warstwe nalezy sprofilowa do spadkéw poprzecznych i pochyleodtuznych
wymaganych w projekcie technicznym. Profilowaniéemawykona ciezkim szablonem lub rowniagk W czasie
profilowania naley wyréwna lokalne wgebienia.
Mieszanka w miejscach, w ktérych widoczna jess@gjregacja powinna byrzez zagszczeniem zagpiona
materiatlem o odpowiednich wigwosciach.
5.2.8.Zag:szczenie wyprofilowanej warstwy
Natychmiast po kdcowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa naieprzystpi¢ do jej zagszczenia przez
watowanie. Warstwz kruszywa tamanego nalezag;szcza walcami ogumionymi, walcami wibracyjnymi i
gtadkimi. Watowanie powinno pagiowa stopniowo od dolnej kragdzi ku gornej przy przekroju o spadku
jednostronnym. Jakiekolwiek nierow§od lub zagkbienia powstate w czasie zggczenia powinno kiywyréwnane
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie Isbniecie materiatuzado otrzymania réwnej powierzchni. W
miejscach niedogpnych dla walcow warstwa powinnadgag:szczona zaggzczarkami ptytowymi, matymi
walcami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymiy®@ér sprztu zagszczajcego zaley do rodzaju
zag;szczanego kruszywa:

1. kruszywo o przewadze ziaren grubych tj. takiérégo uziarnienie & w dolnej czsci wykresu obszaru
dobrego uziarnienia, zaleca giag;szcz& najpierw walcami ogumionymi, a naphie wibracyjnymi,
2. kruszywo z przewagziaren drobnych tj. takie, ktérego uziarnienigylev gornej czsci wykresu obszaru
drobnego uziarnienia, zalece gag:szcz& najpierw walcami ogumionymi, a naghie gtadkimi.



W pierwszej fazie zagzczania naly stosowa sprzt |zejszy, a w kacowej sprzt cigzszy. Pocgtkowe przejcia

walcow wibracyjnych naley wykona bez uruchomienia wibratorow.

Wilgotnoi¢ kruszywa podczas zesgczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej okréanej wedtug

normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 ¢uietll). Wilgotng¢ przy zagszczaniu powinna liyrowna

wilgotnosci optymalnej z tolerangj+10 %

i -20 % jej wartdci.

5.3. Odcinek prébny

Wykonawca wykona odcinek prébny co najmniej na Bpdped rozpoczciem robot, w celu:

- stwierdzenia czy spegz budowlany do mieszania, rozktadania i g@gzania kruszywa jest vidwy,

- okreslenia grubéci warstwy materiatu w staniedaym, koniecznej do uzyskania wymaganej gigboavarstwy
po zagszczeniu,

- okreslenia liczby przej¢ sprztu zag:szczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego geka
zag:szczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powiniesyd takich materialéw oraz spsi do mieszania, rozktadania i

zag:szczania, jakiedula stosowane do wykonywania nawierzchni.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wyaasi 400 do 800

Odcinek prébny powinien lyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania warstwy z KLSM po zaakceptowanigiokla probnego przez

Inzyniera.

6. Kontrola jakdci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.
6.2. Badania przed przygieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykén@adania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny obejméwazystkie
wihasciwosci kruszywa okrélone w p. 2.3 niniejszej specyfikaciji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1 Czstotliwoi¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwosé oraz zakres badgpodano w tablicy 2

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie warstwy z kruszyw stabilizowanych hesticznie
Czestotliwosé bada

Minimalna liczba | Maksymalna powierzchni
bada& na dziennej | podbudowy przypadaga
dziatce roboczej |na jedno badanie @n

2 600

i3

Lp. | Wyszczegolnienie bada

1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnos¢ mieszanki

- co najmniej 10 probek na 10 006 m
- co najmniej 10 prébek na zadaniu
Badanie wtaciwosci kruszywa dla kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie
wg tab. 1, pkt. 2.3.2 kruszywa
6.3.2 Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3.1. Pralalézy pobierg w
sposob losowy, z rozimnej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na bieiaco
przekazywane Lynierowi.
6.3.3.Wilgotnas¢ mieszanki
Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okrédonej wedtug préby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 (metoda Il), z toleranci10% -20%.
Wilgotnos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.
6.3.4.Zag:szczenie warstwy
Zaggszczenie kadej warstwy powinno odbywesig az do osignigcia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zaggszczenie warstwy natg sprawdzé wg metody obeizen ptytowych, wg BN-64/8931-02 (oraz PN-S-02205)
przy drugim i pierwszym obgteniu.

Moduty odksztalcenia obliczaesk nas¢pujacych wzorow:

3 Zag:szczenie warstwy

4

E.= (3*.p/4*:s)*D [2]
E= (3*_'p2/4*_52)*D [3]
gdzie:
E - modut pierwotny odksztatcenia [MPa],
E - modut wtorny odksztatcenia [MPa],

P - réznica naciskow w pierwszym cyklu olagania [MPa],



o) - réznica naciskow w drugim cyklu olgiania [MPa],

s - przyrost osiadaodpowiadajcy réznicy naciskow p [mm],
S - przyrost osiadaodpowiadajcy réznicy naciskow p[mm],
D - $rednica ptyty [mm] (D = 300 mm).

Kontrole nalezy przeprowadzanie rzadziej ni raz na 3 000 flub wedtug zaledelnzyniera. Zagszczenie warstwy
stabilizowanej mechanicznie najeuzn& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modt#ao pierwotnego
modutu odksztalcenig; jest nie wekszy od 2,2 oraz modut wtérrys > 170 MPa

E
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6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt. 2.3.2.

Probki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierize kruszywa tamanego stabilizowanego mechargczni
Grubas¢ warstwy Wykonawca powinien miergyatychmiast po jej zagzczeniu, co najmniej w dwéch losowo
wybranych punktach na kdej dziennej dziatce roboczej i nie rzadzigj wijednym punkcie na 400°m
nawierzchni.

Dopuszczalne odchyitki od projektowanej grigicmawierzchni nie powinny przekra@zal0%.
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw dotycacych cech geometrycznych nawierzchni twardych
nieulepszonych podano w tablicy 5.

Tablica 5. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni

3 2,2

Lp. | Wyszczegolnienie bada pomiaréw | Minimalna cgstotliwos¢ bada i pomiardow

1 Szeroké¢ nawierzchni 10 razy na 1l km

2 Rownd¢ podhwzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Réwna¢ poprzeczna 10razy na 1l km

4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe €0 100 m i w charakterystycznych punktach fetve

6 Uksztaltowanie osi w planie co 100 m

7 Gruba¢ nawierzchni Podczas budowy: w trzec